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Tipo da prova: 0

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 12

7

€:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), bs = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:
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5. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(4,7, (1 + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§)
é igual a:
1
A) (1,1,
(&) (L1,3)

®) (53

(€) (1.21)
(D) (1.1,2)

® (5:12)

7. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinac¢bes baricéntricas.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(D) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(G) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.
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Tipo da prova: 1

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bs = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§, 5)
é igual a:

4. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam

Pagina: 1

uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2,1) e bn =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, o
é:

5. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(B) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(C) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

(D) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(E) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacoes para P.

6. Considere um retdngulo de tamanho 9 x 8 e seu

centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:
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Tipo da prova: 2

1. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bs = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

3. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacbes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(D) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(E) No espago tridimensional, rotacdes em
torno de retas que ndo passam na origem
ndo sdo lineares.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.
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(G) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

4. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 == (—2, 1) (S bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2
é:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(i,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§)
é igual a:
1
() (512)
() (1.2.1)
1
C) (1,1,=
(©) (L15)

®) (331

(E) (1.1.2)

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢io

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):

(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
1

derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:
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Tipo da prova: 3

1. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢do
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

3. Assinale V ou F:

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(B) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(C) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(D) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagcdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(F) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

Pagina: 1

4. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(4,7, (1 + j)mod2). Entdo o ponto bg&?(%,%)
é igual a:
11
(4) (57511)
() (1.2,1)
© (5:12)
(D) (1.1.2)
® (115)

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by € igual a:

. Considere um retingulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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Tipo da prova: 4

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgg(%, %)
é igual a:

11
(4) (5 ' 1)
(B) (1.2,1)

1

© (113)
(D) (1,1,2)

1
(£) (5.12)

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e by = (0,2); e uma
quadritica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, ent3o o ponto by é igual a:

4. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecao de suas

Pagina: 1

diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

0. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(C) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(D) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(G) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

7. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:
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1. Assinale V ou F: 4. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

(A) No espago tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucdo.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢cbes para P.

(D) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(F) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao s3o lineares.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

2. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgﬁ(%, %)
é igual a:
1
(®) (512
(B) (1,1,2)
11
(C) (5,5.1)
(D) (1,2,1)
® (115)

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by € igual a:

(6) (5.1)

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢io

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
1

(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgg(%, 5)
é igual a:
1

() (11,3)
() (1.2.1)
(€) (11,2)
©) (512)

11
(E) (5,5,1)

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centréide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

3. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(C) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(D) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacbes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

(G) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na ultima matrizes.

Pagina: 1

4. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), ba = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b é igual a:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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Tipo da prova: 7

1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b362(§a 5)
é igual a:

1
(™) (L13)

(B) (5.1.2)
© (35D
(0) (121)
() (112)

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, € by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, 2

7

(SN

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by € igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco

Pagina: 1

por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

6. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sdo lineares.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(D) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinag¢do baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpola¢3do bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

7. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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Tipo da prova: 8

1. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

2. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢bes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restric3o.

(D) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(E) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(F) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combina¢des baricéntricas.

(G) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugdo.

3. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b,, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;2

7

[SH

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢io
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a

Pagina: 1

outra extremidade do antebrago na posi¢go (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgg(i’i)
é igual a:
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Tipo da prova: 9

1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto b362(§, 5)
é igual a:
11
A) (=,=,1
( ) (2’2' )
1
B) (=,1,2
(8) (5.12)

© (115)
0) (112
®) (121)

3. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(D) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(F) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na Ultima matrizes.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

4. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco

Pagina: 1

por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, o
é:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

7. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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Tipo da prova: 10

1. Considere duas curvas de Bézier: uma ctbica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, € by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 = (—2, 1) (S bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2

7

(SN

. Considere um retingulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulag3o na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

Pagina: 1

5. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(i,4, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(%,%)
é igual a:
(4) (1,1,2)
11
(B) (57511)
1
© (312
(D) (1,2,1)

1

®) (L15)

7. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(D) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(E) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacoes para P.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolac3do bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(G) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restri¢do.
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Tipo da prova: 11

1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b362(§, 5)
é igual a:

") (331

1
®) (115)

© (512
) (112
® (121)

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um braco conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a

Pagina: 1

outra extremidade do antebrago na posi¢go (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdao de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = B é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 = (—2, 1) (S bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2
é:

7. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(B) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sdo lineares.

(C) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restri¢do.

(G) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.
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Tipo da prova: 12

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, € by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2

7

(SN

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢do
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posi¢do (0,5), a ar-
ticulagdo braco-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacGes
anti-hordarias de 30° no “"ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(B) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

Pagina: 1

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restri¢do.

(D) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

(E) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

0. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b é igual a:

7. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,4, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§)
é igual a:
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Tipo da prova: 13

1. Considere duas curvas de Bézier: uma ctbica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto bng(ia 5)
é igual a:
1
A) (1,1,=-
(®) (115)
11
(B -,1)

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a area do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

Pagina: 1

5. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢éo (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

0. Assinale V ou F:

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(D) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagao bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(G) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

7. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12
é:
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Tipo da prova: 14

1. Considere duas curvas de Bézier: uma ctbica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere um retingulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posi¢do (0,5), a ar-
ticulagdo braco-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacGes
anti-hordarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(1,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§, 5)
é igual a:

OREES)

Pagina: 1
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1
(©) (L)

©) (5:12)
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5. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagBes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(B) Toda transformacdo afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(C) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
ndo sdo lineares.

(D) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagao bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessdrio
ter este tipo de restric3o.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

6. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 = (—2, 1) e bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2

7

(SH

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu- 5. Assinale V ou F:

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
1

(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgg(%, 5)
é igual a:
11
A) (551
() (1.2.1)
© (512)
(D) (1.1,2)
() (113)

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bsg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(D) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(G) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacoes para P.

6. Responda na folha avulsa: Considere a simulac3o

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posi¢do (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 19
é:
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1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

3. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(D) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo sdo lineares.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(G) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricao.

Pagina: 1

4. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgf(%é)
é igual a:
11
(4) (5 g 1)
(B) (1.2,1)
(€) (1,1,2)
©) (512
® (115)

5. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Considere um retingulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11

(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(i’ 5)

é igual a:

(4) (1,1.2)

() (1.2.1)

© (551

1
®) (11.3)

(E) (5.1

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢do
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacGes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, € by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo

Pagina: 1

e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by € igual a:

7. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(B) No espaco tridimensional, rotagcdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(C) A composta de transformacgdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(D) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucgao.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restri¢do.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posi¢do (0,5), a ar-
ticulagdo braco-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacGes
anti-hordarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto bgbz(? 5)
é igual a:

1
(™) (1.13)

4. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacGes para P.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricao.

Pagina: 1

(D) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revoluc3o.

(F) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(G) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

5. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), ba = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b é igual a:
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Tipo da prova: 19

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 12

7

(SN

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(1,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto bgb2(§’ 5)
é igual a:

) (11.2)

(a
(8) (1.21)
© (551

o (1.1,3)

(E) (5.1.2

5. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

Pagina: 1

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo sdo lineares.

(G) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

0. Considere duas curvas de Bézier: uma ctbica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto b é igual a:

7. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

1
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(1,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§, 5)
é igual a:
11
A (2,21
() (5:5:)
() (1.2.1)

(©) (5.1

) (1L13)
®) (112

4. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(D) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(E) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢gbes para P.

(F) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

Pagina: 1

(G) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restri¢do.

5. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posigdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢éo (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Assinale V ou F:

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(B) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(C) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na Ultima matrizes.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n € o vetor nulo.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

2. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b(2),02(§’ 5)
é igual a:

(4) (1.1.2)

() (1.2.1)

© (331

1
(0) (L1,5)

®) (5:12)

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo braco-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).

Pagina: 1

Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b, e b,, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 19
é:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que ndo
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b362(§a 5)
é igual a:

(®) G50
1

(B 1,2)

) (
) (1,1,2)
) (L1
) (

\V)

C

—~

(D 1,1,5)

(E) (1,2,1)

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2

7

e:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bsg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢do
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco

Pagina: 1

por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

6. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(B) A composta de transformacdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinag¢do baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(D) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

7. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebra¢o na posi¢do (0,0).
Encontre a posi¢cao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “"ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacoes afins em coordenadas
homogéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(i,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto bgbz(%, %)
é igual a:

11
(4) (5’5'1)
(B) (11,2)

1

© (113)
(D) (1.2,1)
®) (512

5. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =

Pagina: 1

(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

(6) (5.1)

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

7. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(D) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacoes para P.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(F) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinac¢Ges baricéntricas.

(G) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sdo lineares.
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(i’ 5)
é igual a:
11
A) (-,21
®) (50
(B) (L1,3)
1 12

(©) (512

(D) (1.2.1)
() (1.1.2)

2. Assinale V ou F:

(A) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(B) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(C) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢Bes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(G) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

3. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b; é igual a:

Pagina: 1

4. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.



Tipo da prova: 25 Powered by MIXnFIX Pagina: 0
Universidade Federal de Pernambuco

s ‘
J
B==3a =
Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear para Computacido M ImF Ix
Primeiro Exercicio Escolar - 13/03/2006

e d ucational
Nome: Identificacao:
/DENTIF/CAQ/\O ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
o) o) OO0O0O0OO0OO0OOO0O
1010 OO0O0O0OO0OO0OOO
2()20) O JOIOX JOX X JOX )
3030 OO0
4()40) O0eOOO0OOOO
" 5()50) " OO0O0O0O0OOO0OO0O -
6()6() OO0O0O0OO0OOO0OO0O
7070 OO0O0O0OOOO0OO0O
8()8() OJOI0I01010I0)0)0)0)
9()9() O000O0OO0O0O0O0O
" 1 2 V-F 3 4 5 6 " 7 Prof. "
0OOAOOOOAOIAO OO o4 ()
100BOONIOOBOBOILOO va (O
2000020000200 214 ()
30O0OpOORBOOIPOIPOIOO 34 ()
" LOOEOOO0 OO OO, ™ am O "
s OOFOOBOO 500
6(OO|cOO6OO 6O
700 700 700
8OO 8OO 8OO
" OO Jele o0 ™ "
[ | [ | [ |



Tipo da prova: 25

1.

2.

3.

Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugdo.

(B) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagcdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(D) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(E) No espaco tridimensional, rotacdes em
torno de retas que ndo passam na origem
ndo sao lineares.

(F) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7,(i + j)mod2). Entdo o ponto b(2)’02(§, 5)
é igual a:
1
A) (=,1,2
() (312)

(8) (1.1.2)

5.

Pagina: 1

© (331

) (113)
® (121)

Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b € igual a:

Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

Responda na folha avulsa: Considere a simulag3o
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relagdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro"). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simula¢do
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 12

7

€:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo sdo lineares.

(C) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

Pagina: 1

(D) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(F) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(G) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagao bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

0. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadritica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

7. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(1,7, (1 + j)mod2). Entdo o ponto bgg(;%)
é igual a:
1

(®) (115)
®) (5:12)
(c) (1,1,2)

11
(D) (§>§:1)
(E) (1,2,1)
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b862(§, 5)
¢ igual a:

3. Assinale V ou F:

() Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacbes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na ultima matrizes.

(E) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(F) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(G) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucdo.

4. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), by =

Pagina: 1

(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centréide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 1o
é:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢éo (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4 5. Assinale V ou F:

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, 2

7

(SH

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(B) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(D) Toda transformacdo afim preserva os coefi-
cientes de combina¢bes baricéntricas.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(G) A composta de transformacgdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

6. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;;

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§

)
é igual a:
() (1.2.1)
() (1,1.2)
1

© (113)

11
(D) (57511)

® (5.12)

7. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Considere duas curvas de Bézier: uma ciibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

2. Assinale V ou F:

(2) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢Bes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na ultima matrizes.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sdo lineares.

(F) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

3. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

Pagina: 1

4. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(i, 7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§)
é igual a:

®) (5:12)

(B) (57511)

1
(© (L13)

(D) (1.2,1)
(£) (1.1.2)

5. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a area do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

6. Responda na folha avulsa: Considere a simulac3o
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro"). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

7. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(i’ 5)
é igual a:

® (1.15)
© (2
) (112
® (512)

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e by = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

() (5.1)

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b, e b,, ..., bs,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 12

7

[SH

5. Assinale V ou F:

Pagina: 1

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(D) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

(F) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(G) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagao bilinear é um
hiperboldide de revolugio.

6. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢go (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,_1 = (-2,1) e b, =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, 2
é:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e by = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

® (L)

Pagina: 1

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):

(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
1

derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto b(2)62(§,§)
é igual a:
1
A) (=,1,2
() (512)

7. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(C) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpola¢3do bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(D) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(G) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b362(§, 5)
é igual a:

—
=
N—r
—~
=
\]
N—r

(s3]
=
N =
—
~

—~~ —~~ —~~ —~~
™ (W) Q

N—r N—r N N—
—~~ —~~ —~ —~~
N = o=

~ -
SIS =

- N

= ~ ~—

N—r

3. Assinale V ou F:

(A) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(B) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(C) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representagdo de translagdes apenas na
primeira e na Ultima matrizes.

(E) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo sdo lineares.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacgdes baricéntricas.

4. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam

Pagina: 1

uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2,1) e bn =
(—1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, o
é:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do ‘“ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posigdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢go (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere duas curvas de Bézier com pontos 5. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

2. Assinale V ou F:

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(B) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(C) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao s3o lineares.

(D) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacOes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(F) No espago tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n € o vetor nulo.

3. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sio (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

6. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto bgb2(§,§)
é igual a:

(4) (1.2,1)

(B) (1.1.2)
1

© @13)
®) (331
1

®) (312

7. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Assinale V ou F:

(A) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(G) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

2. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,_1 = (-2,1) e b, =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de b, ;2

7

(SN
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5. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

6. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(1,7, (1 + j)mod2). Entdo o ponto b362(§7§)
é igual a:
(4) (1,2,1)

®) (512)

© (331

(D) (1.1.2)

® (115)

7. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,—1 = (-2,1) e b, =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de b, 2

7

(SH

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

Pagina: 1

5. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b362(§,§)
é igual a:

6. Considere um retdngulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

7. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(B) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restricao.

(D) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(E) Toda transformacdo afim preserva os coefi-
cientes de combina¢les baricéntricas.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(G) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.
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1. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

4. Assinale V ou F:

(A) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao s3o lineares.

(B) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricao.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagbes apenas na
primeira e na ultima matrizes.

Pagina: 1

(E) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

5. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b é igual a:

6. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto b(2)62(§,§)
é igual a:
11
A) (=,=2,1)
272"
B) (1,1,2)
1)

C) (1,2

D

4) (5
(B) (
(©) (
(D) (

1)

(B) (5

1
1

1,2
51:2)

7. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:
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1. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

™) (21)

®) (22)

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;;

11
(i,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto b(2)’02(§, 3

)

é igual a:
(®) (5:12)
11
(B) (5’5'1)
1
© (.13)
(D) (1.21)
(B) (11,2)

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,-1 = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 12

7

€:

5. Assinale V ou F:

Pagina: 1

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translagdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(F) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

6. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posi¢do (0,5), a ar-
ticulagcdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢go (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(i’ 5)
é igual a:
11
2’ 21

2. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagcdes apenas na
primeira e na ultima matrizes.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(D) No espago tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢Ges para P.

(G) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combina¢des baricéntricas.

3. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

Pagina: 1

4. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebragco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacdes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn,Q = (—3,0), bn,1 = (—2, 1) (S bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;2
é:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:
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1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio 4. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

2. Assinale V ou F:

() Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢cbes para P.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢Bes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restric3o.

(C) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacbes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(D) No espago tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(E) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(F) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(G) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo sdo lineares.

3. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ...,ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2, 1) € bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2
é:

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto by é igual a:

5. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11
(i,4,(i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§,§)
é igual a:
(a) (1.12)
(B) (1.2.1)
11
C) (z,=.1
© (531
0) (11)
2

® (5:12)

6. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = B é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.
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1. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bs (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by € igual a:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
;)

1
(1,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b?)bz(ia 3
é igual a:
(4) (11,2)
(B) (1,2,1)

© (331
) (;12)

1
(®) (11.3)

4. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translagdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(B) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

Pagina: 1

(C) No espagco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(D) Toda transformacdo afim preserva os coefi-
cientes de combina¢des baricéntricas.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

5. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):

(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
1

derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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1. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadritica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, ent3o o ponto by é igual a:

3
() (L)

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto bng(ia 5)
é igual a:

®) (312)
© (112

1
®) (11.3)
(B) (1.2.)

Pagina: 1

5. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢éo (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

0. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(B) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessdrio
ter este tipo de restricao.

(D) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(E) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

7. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:
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Tipo da prova: 42

1. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(B) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(C) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(D) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢bes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restric3o.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢bes para P.

2. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = B é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(4,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§, 5)
é igual a:
1
(4) (5.1.2)

2

Pagina: 1

(B) (1.2.1)

© (1.12)
©) (11.)

®) (5. 5)

5. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de b, 19

7

(SH

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagdo

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relagdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacdes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.



Tipo da prova: 43 Powered by MIXnFIX Pagina: 0
Universidade Federal de Pernambuco

s ‘
J
B==3a =
Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear para Computacido M ImF Ix
Primeiro Exercicio Escolar - 13/03/2006

e d ucational
Nome: Identificacao:
/DENTIF/CAQ/\O ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
o) o) OO0O0O0OO0OO0OOO0O
1010 OO0O0O0OO0OO0OOO
2()20) O JOX X JoIeX X 10
3030 O IGIOIOION o) 10
4()40) O0O0O0OOO0OOOO
" 5()50) " OO0O0O0O0OOO0OO0O -
6()6() OO0O0O0OO0OOO0OO0O
7070 OO0O0O0OOOO0OO0O
8()8() OJOI0I01010I0)0)0)0)
9()9() O000O0OO0O0O0O0O
" 1Prof.| 2V-F 3 4 5 6 " 7 "
o4 O[AOOAOOO[0OOOO AO
s OBOOBONROONL1OO1OO BO)
24 O|cOO[cOOO2002OO cO)
34 O[pOOPOBOOIBOOROO D)
" s OOOEOBOOBOOO0 ™ eO) "
FOO s OO15O0BOO
cOO 66 OO0
O0I7TO017TO0
8(OOeO0OBOO
- s OO[sOOO0] ™ "
[ | [ | [ |



Tipo da prova: 43

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

2. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacdes baricéntricas.

(B) No espacgo tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(C) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinagcdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricao, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localiza¢cbes para P.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacOes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(F) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
ndo s3o lineares.

(G) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

3. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b§b2(§’ 5)
é igual a:
11
A (5,21
") (550

(B) (1.2.1)

Pagina: 1

© (112)
) (115)
(6) (512)

4. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bns = (=3,0), by_y = (=2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), ba = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b é igual a:
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Tipo da prova: 44

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centréide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e bg = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

4. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(1,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto b362(§, 5)
é igual a:

(®) (5:12)

Pagina: 1

®) (351

(©) (11,2

3)
(D) (1.1.2)
(E) (1.2.1)

5. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

7. Assinale V ou F:

(A) A composta de transformacgdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de transla¢des apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(B) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(D) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(E) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(F) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao s3o lineares.

(G) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.
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Tipo da prova: 45

1. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =
11

(i,7, (i + j)mod2). Ent3o o ponto bgg(i’ 5)

é igual a:

(8) (1,2,1)

1
(B) (L)

© (512

(D) (1.1.2)

®) (3.31)

. Considere duas curvas de Bézier: uma cibica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (=3,0), b,_1 = (-2,1) e b, =
(—=1,1), ent3o a soma das coordenadas de by, 2

7

€l

4. Assinale V ou F:

(A) No espago tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(B) Toda transformag3o afim preserva os coefi-
cientes de combinagdes baricéntricas.

(C) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagcdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricao.

Pagina: 1

(D) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que n3o passam na origem
nao sao lineares.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) A composta de transformacgdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

5. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = B é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulagio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebrago por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relagcdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relagdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.
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Tipo da prova: 46

1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), be = (1,2), e bsg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdao o ponto b; é igual a:

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7, (i + j)mod2). Entd3o o ponto b(2)62(§, 5)
é igual a:
(1) (112)

®) (512)

Pagina: 1

5. Assinale V ou F:

(A) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(B) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(C) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizagbes para P.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de transla¢des apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(E) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(G) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagcdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

6. Considere um retdngulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centréide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
b,—2 = (-3,0), b,y = (-2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:
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1. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacao que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;;

11
(4,7, (i + j)mod2). Entdo o ponto b§b2(§, 5)
é igual a:

(4) (1.1.2)

®) (331
© (115)

©) (512)

(B) (1.2.1)

4. Assinale V ou F:

Pagina: 1

(A) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(B) Considere trés pontos n3o colineares e um
ponto P que é combinag¢do baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacbes para P.

(C) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combina¢bes baricéntricas.

(D) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translagdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolugao.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

5. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4

primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 5 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_g = (—3,0), bn—l = (—2, 1) (S bn =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 2
é:
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Tipo da prova: 48

1. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e 0 seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), be = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadratica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(i,7,(i + j)mod2). Ent3o o ponto bgf(i, 5)
é igual a:

(4) (1.2.1)

®) (3.31)

1
(©) (L1)

©) (512)
® (112

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle sdo (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira
derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

Pagina: 1

5. Responda na folha avulsa: Considere a simulacio

(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacio a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estd na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicdo (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢éo (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacgdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere duas curvas de Bézier com pontos

de controle by, ..., b, e by, ..., bo,, que formam
uma curva composta C?, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bns = (=3,0), by_y = (=2,1) e b, =
(—1,1), entdo a soma das coordenadas de by, ;o
é:

7. Assinale V ou F:

(A) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(B) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binagdes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(C) No espaco tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sdo lineares.

(D) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagao bilinear é um
hiperboldide de revolucio.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinac¢Ges baricéntricas.
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Tipo da prova: 49

. Considere duas curvas de Bézier com pontos
de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) ent3o, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulacdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacido a uma
articulagdo na outra extremidade ( “ombro”). Ini-
cialmente o conjunto esta na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo brago-antebrago na posi¢do (0,3) e a
outra extremidade do antebrago na posi¢do (0,0).
Encontre a posicdo em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotacoes
anti-hordrias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu
centrdide, que é o ponto de intersecao de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle sdo forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que n3o
pertence a curva. Assinale a 4drea do retdngulo
tangenciado pelas quatro curvas.

. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-
jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

11
(1,74, (i + j)mod2). Entdo o ponto bgbz(? 5)
é igual a:
1
A) (21,2
() (5.1

() (1.1.2)
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®) (331

(E) (1.2,1)

0. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,

com pontos de controle: by = (0,0), b; =
(1,0), by = (1,2), e bg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entdo o ponto by é igual a:

7. Assinale V ou F:

(A) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(B) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricio, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizages para P.

(C) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
ndo sdo lineares.

(D) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinacGes baricéntricas.

(E) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolacdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(F) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
binacGes baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor n3o era necessario
ter este tipo de restric3o.

(G) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacdo de translacdes apenas na
primeira e na dltima matrizes.



Tipo da prova: 50 Powered by MIXnFIX Pagina: 0
Universidade Federal de Pernambuco

s ‘
J
B==3a =
Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear para Computacido M ImF Ix
Primeiro Exercicio Escolar - 13/03/2006

e d ucational
Nome: Identificacao:
/DENTIF/CAQ/\O ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
o) o) OO0O0O0OO0OO0OOO0O
1010 OO0O0O0OO0OO0OOO
2()20) SISO JOIOX JoX X )
3030 O IOIOX IOIOIe) 10
4()40) O0eOOO0OOOO
" 5()50) " OO0O0O0O0OOO0OO0O -
6()6() OO0O0O0OO0OOO0OO0O
7070 OO0O0O0OOOO0OO0O
8()8() OJOI0I01010I0)0)0)0)
9()9() O000O0OO0O0O0O0O
" 1 2 3 |4Prof. 5V-F 6 " 7 "
0 OO0 OOAO |0 O|AOOIAO) 00O
100100BOw OBOO|BO 100
200200[cO|24 O|cOO|cO) 200
30OO[300OPO)|34 O|pOOPO) 300
" L0000 EO M OO0 D, ™ 400 "
s OO500 FOO 500
6OO[6OO cOO) 6O
O07TO0O 700
8OO[sO0O 8OO
" 0000 - Jele "
[ | [ | [ |



Tipo da prova: 50 Pagina: 1

1. Considere duas curvas de Bézier com pontos 5. Assinale V ou F:

de controle by, ...,b,, e by, ..., ba,, que formam
uma curva composta C2, parametrizadas pelos
intervalos [11,13] e [13,17], respectivamente. Se
bn_Q = (—3,0), bn—l = (—2, 1) e bn =
(—=1,1), entdo a soma das coordenadas de by, 12

7

(SN

. Considere a curva de Bézier de grau 4 cujos 4
primeiros pontos de controle s3o (nesta ordem):
(0,0), (0,32), (16,32) e (16,0). Se sua primeira

derivada para t = 3 é o vetor (32,0) entdo, para

o ultimo ponto, quando somamos suas duas co-
ordenadas, obtemos:

. Considere duas curvas de Bézier: uma cubica,
com pontos de controle: by = (0,0), by =
(1,0), by = (1,2), e bsg = (0,2); e uma
quadrdtica com pontos de controle: by =
(—=2,0) e by = (—2,2). Sabendo-se que as
duas curvas se tangenciam nos respectivos pon-
tos médios, entao o ponto b; é igual a:

. Responda na folha avulsa: Considere a simulacdo
(bidimensional) de um brago conectado a um an-
tebraco por meio de uma articulagdo que o per-
mite rotacionar em relacdo ao braco. O braco
por sua vez pode rotacionar em relacdo a uma
articulagdo na outra extremidade (“ombro™). Ini-
cialmente o conjunto estad na vertical, com a ar-
ticulagdo do “ombro” na posicio (0,5), a ar-
ticulagdo braco-antebraco na posicdo (0,3) e a
outra extremidade do antebraco na posi¢do (0,0).
Encontre a posicao em que vai estar esta extrem-
idade do antebraco, apds a aplicacdo de rotagdes
anti-horarias de 30° no “ombro” e de 60° no an-
tebraco em relacdo ao braco, utilizando exclu-
sivamente transformacdes afins em coordenadas
homogeéneas.

(A) As derivadas de curvas de Bézier sdo com-
bina¢des baricéntricas de vetores. Para o
resultado dar um vetor ndo era necessario
ter este tipo de restricdo.

(B) No espaco tridimensional, a superficie pro-
duzida por uma interpolagdo bilinear é um
hiperboldide de revolucao.

(C) Toda transformagdo afim preserva os coefi-
cientes de combinag¢bes baricéntricas.

(D) No espago tridimensional, rotagdes em
torno de retas que ndo passam na origem
nao sao lineares.

(E) A composta de transformagdes afins na
forma de coordenadas homogéneas admite
a representacao de translacdes apenas na
primeira e na udltima matrizes.

(F) A enésima derivada de uma curva de Bézier
de grau n é o vetor nulo.

(G) Considere trés pontos ndo colineares e um
ponto P que é combinacdo baricéntrica
dos trés. Devido a esta restricdo, pode-
mos excluir algumas regides do plano como
possiveis localizacoes para P.

6. Considere a superficie de Bézier biquadratica cu-

jos pontos de controle sdo da forma: b;; =

(1,7, (1 + j)mod2). Entdo o ponto bng(é%)
é igual a:
1

0 (L13)
®) (.12
(c) (11,2)

11
ONCERY
(E) (1.21)

7. Considere um retangulo de tamanho 9 x 8 e seu

centrdide, que é o ponto de intersecdo de suas
diagonais. Considere as quatro curvas de Bézier
quadraticas cujos pontos de controle s3o forma-
dos pelas extremidades das arestas do retangulo
e o seu centrdide, sendo que, para cada curva de
Bézier, o centrdide é o ponto de controle que nao
pertence a curva. Assinale a drea do retangulo
tangenciado pelas quatro curvas.



