Tipo da prova: 0 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computa¢io-2008.1
Terceiro Exercicio Escolar - 27,/05/2008

Nome: Identificacao:
/DENTIF/CAQAO ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
000 OOO0O000000O0
1010 OOO0O000000O0
2020 OO0O000OO00OO0O
3030 OOO0000O00OO0O
440 OO0O0O00O00O0OO0O
" 5050 " OO0O00000O0O0O "
6060 OO0O0O000O00O0O0O
1070 OOO0000000O0
880 OOO0O000000O0
9090 OO0000O00O00O0OO0O
" 1 2 3 4 5 " 6 7 8 V-F "
0O O0OOOOLO0ON00O0 0O O|AO|AOO
10011001100 100t00 100[8OBOO
20012001200200(200 2(00]eOcO0O
. 300100 BROOROOROO . 30O0OPOIPOO .
21001100110 0+00+00 1O0OEOEOO
500800000000 500 FOO
6 OO0 60O0O0O0O[8OO 60O
100700170070 0T0O0 700
i 8OO0 BOOBOOIBOO i 8OO .
0000010020000 °00
| | |



Tipo da prova: 0

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y= {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[ua|[* + [Juz][*).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_2a1)7(3a1)} € ﬁ = {(1a1)7(170)} Assinale
det([1]3).

. Sejam B = {uy,us} e T : IR> — IR* T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere as T.L.: T : IR* — IR* e S : IR* — IR’
dadas por: T(z,y,2) = (e —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2x—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S oT)).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = @9)").

em torno da reta r : { ,t € IR, e em seguida

Péagina: 1

7. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

A) Im(T) = Nu(T)
u(T)=1[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(4)
(B)
(€) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,37—1)]
(D)
(E)

B

=

D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

E) {(1,0,1,1),(~1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

8. Assinale V ou F:

(4) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.
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Tipo da prova: 1

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(x,y) = (x —yz+y) v = {111 -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2|t 2 + [zl 2).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta r : v =3l
|l y=4t

rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

, t € IR, e em seguida

. Assinale V ou F:

(A) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

Péagina: 1

(C) Se a imagemda T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sea T.L. T :V — W € injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

6. Considereo operador do IR* dado por: T(x,y, z,w) =

(rt—24y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(¢) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(o) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Im(T) = Nu(T)

7. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(ap + a1 —az  2ap + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(x,y,2) = (x —y+z,2 —y+ 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 2

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) {(1,0,1,1),(-1,-1,—-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) Nu(T) = [(1, 1,2, O), (—17 —1,0, 2)]

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

. Seja S : PQ — M1><3 dada por: S(CL() +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2ay + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,-2) e [us]g = Z , ent3o marque a+b.

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+zx—y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

6. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(-2,1),3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e  bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1]} = [T15. Se
T(a:?y) = (a: - YT + y). Y= {(171)5(17_1)}'
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2([ur|[? + [Juz]?).

8. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Se aimagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.
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Tipo da prova: 3

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(x—2z4+y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:
() Nu(T)=1(1,1,2,0),(—-1,-1,0,2)]

() {(1,0,1,1),(—1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(C) Im(T) = Nu(T)
(D) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

2. Seja T : IR®> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(x,y) = (z —yx+y), v = {(1,1),1,-D}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(Jua|? + [Juzl?).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

« Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = Z , ent3o marque a+b.

Péagina: 1

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR?>e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+ 2) e
S(z,y) = 2z—y,z+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V — W eSS — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) SeaT.L. T :V — W € injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).
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Tipo da prova: 4

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = [ , entdo marque a-+b.

a
b

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
z =31

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(r,y) = (z —yw+y), v = {(1,1),1,-D}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|Jua|* + [Juzl?).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) {(13 07 ]-7 1)7 (_17 _17 _270)7 (Oa ]-7 ]-7 _1)} éuma
base de Im(T).

Péagina: 1

Q

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(D) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]
(E) Im(T) = Nu(T)

o

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1)3).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(C) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(D) Sea T.L. T : V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L.'s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

8. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 5

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ao + a; — as 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,-1)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Nu(T) =1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)1 = (1)").

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,-2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

Péagina: 1

6. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Sejam T : V — W eS — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

7. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(727 1)7 (Sa 1)} € ﬂ
det([1]3).

{(1,1),(1,0)}. Assinale

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 6 Péagina: 1

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) = 5. Assinale V ou F:

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z, w) =
(r—z2z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

A) Im(T) = Nu(T)

Im(T) O Nu(T) = [(1,2,3,~1)]

NU(T) [(1517270%(717713072)]

D {(13 07 17 1)v (717 71a 7270)7 (Oa 17 17 71)} éuma
base de Im(T).

B

C

(4)
(B)
(©)
(D)

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]] € invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(z,y) = (z —y,x+y), v = {(L1), (L -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2]+ [l 2).

(A) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) SeaT.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que
T(ug) = (5,—2) e [uslg = (Z , ent3o marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det((1)3).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR?2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,c —y+ 2) e
S(z,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 7

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(8) {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([N~ = (1)").

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Assinale V ou F:

(A) Sejam T : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(S oT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

Péagina: 1

(B) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(C) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(F) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e § bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (= —yx+y), v = {(1,1),1,-1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([ua|? + [Juz?).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 8 Péagina: 1

1. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR* — IR? T.L. tal que 5. Assinale V ou F:

T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que
T(uz) = (5,—2) e [uz]g = Z , entdo marque a+b.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que [y = [T]5. Se
T(zy) = (z—yz+y), v = {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2 ([l 2 + [ o).

. Considere as T.L.: T : IR®> - IR* e S : IR?> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(r—z2z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Im(T) = Nu(T)

(B) {(13 07 17 1)v (_17 _la _27O)a (Oa 17 17 _1)} éuma
base de Im(T).

(¢) Im(T)NnNu(T) =1(1,2,3,-1)]
(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).
(E) Nu(T) = [(1,1,2,0),(—1,-1,0,2)]

(A) Sejam T : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) SeaT.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)1 = (1)

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S: P, — M «3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(ap + a1 — as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 9

1. Considere as T.L.: T: R — IR? e S : IR? — IR
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

2. Assinale V ou F:

(A) Sefam T : V — W e S — U T.L.s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimens3o 10.

(C) Se aimagem da T.L. T': V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L.s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam duas T.L.: T: R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

3. Sejam 3 = {u1,uz} e T : IR> — IR® T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [us]g = [ Z ] entdo marque a+b.

4. Seja S : P, — Mj«3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ao + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

Péagina: 1

5. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

6. Seja T : IR> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T($7y) = (x - YT + y)v Y= {(171)5(17_1)}r
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(l[ua | + [luz]?).

7. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(t—2z4y,2y—z4+w,c+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(o) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Im(T) = Nu(T)

8. Considere as seguintes bases do R* o =

{(-2,1),(3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 10

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

2. Sejam 3 = {ui,uz} e T : IR> — IR® T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [us]g = [ Z ] entdo marque a+b.

3. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Sefam T : V — W eS — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(E) Sefam T : V — W e S — U T.L.'s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

4. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(=2.1),3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

Péagina: 1

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e  bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(x,y) = (z—yz+y) v = {11, 1L-1}
6 = {(2,0),(1,2)} e B = {ui,uz} entdo marque
2(|[ua | + [luz]?).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([1H)~" = (1)

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T: IR? - IR?2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,0 —y+ 2) e
S(x,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

) = Nu(T)

E {(1707 1a 1)7 (_L _17 _2a 0)7 (07 17 la _1)} éuma
base de Im(T).



Tipo da prova: 11 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computa¢do-2008.1
Terceiro Exercicio Escolar - 27,/05/2008

Nome: Identificacao:
/DENTIF/CACAO ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
000 OOO0O000000O0
1010 OOO0O000000O0
2020 [ X IO JOIGION IO
3030 | O JOIOION IO
440 COeOOOOOOO
" 5050 " OO0O00000O0O0O "
6060 OO0O0O000O00O0O0O
1070 OOO0000000O0
880 OOO0O000000O0
9090 OO0000O00O00O0OO0O
" 1 2 3 V-F 4 5 6 " 7 8 "
0O OeOOAOOAOIOO 000 0O
1001100[BOOBOIOOITOO 1001100
200200]|cO0[cO2001200 2001200
.SOO%@NXNO%@%XDI 3OO0OBOO .
2100#O0EOOEQFO OO0 1001100
sOOsO0OFOO sOO[sO0O 50500
6 OO0 60060 6 OO0
100700 700|700 100700
.SOO%© %@MX). 8Os .
000200 00000 000 Q0
| | |



Tipo da prova: 11

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

2. Sejam 8 = {ug,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = Z , ent3o marque a+b.

3. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Se a imagem da T.L. T': V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

4. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Péagina: 1

(4) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(B) NU(T) = [(17 17 23 0)7 (713 717 07 2)]

(©) {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0), (0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(D) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

(E) Im(T) = Nu(T)

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25V/2,25v/2) =
(a, b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @2,

em torno da reta r : { ,t € IR, e em seguida

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11, 1,1}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(|Jua |l + [luz]?).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,c —y+ 2) e
S(x,y) = (2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det((1)3).
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Tipo da prova: 12

1. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag + ait + ast®) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 € uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = 2)").

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

4. Assinale V ou F:

(A) SeaT.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(B) Sejam duas T.L.: T: [R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensdo k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(E) Sejam T : V — W e S — U T.L.'s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

Péagina: 1

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

5. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:
() Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) {(1707 13 1)7 (713 717 723 0)7 (07 17 13 71)} é uma
base de Im(T).

(¢) Im(T)NNu(T)=1(1,2,3,-1)]
(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(E) Im(T) = Nu(T)

0. Considere as T.L.: T: IR? — IR> e S : IR — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(x,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e uslg = [ @1 entio marque a+b.

b

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 13

1. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(C) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(E) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensdo k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(F) Sejam duas T.L.: T: [R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(B) Im(T) = Nu(T)

(€) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,~1)]

Péagina: 1

(D) Nu(T) = [(1,1,2,0), (~1,-1,0,2)]

(E) {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(u3) = (5,—2) e [us|g = [ Z , entdo marque a-+b.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e  bases do

IR®*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(x,y) = (x—yz+y) v = {11, (1L-1}
6 = {(2,0),(1,2)} e B = {uj,uz} entdo marque
2(|[ua | + [luz]?).

. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,0 —y+ 2) e
S(x,y) = (2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 14

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere as T.L.: T : IR® — IR* e S : IR* — IR’
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = 2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ao + a; — ag 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) {(13 07 17 1)7 (717 *13 7270)7 (Oa 17 17 *1)} éuma
base de I'm(T).

(C) Im(T)NnNu(T) =1(1,2,3,-1)]
(D) Im(T) = Nu(T)
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

5. Assinale V ou F:

(A) Sejam T : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

Péagina: 1

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Se aimagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

r =3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a, b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @2,

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e § bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR* tal que [I]}; = [T]]. Se
T(l‘,y) = (l‘ - YT + y)' Y= {(171)7(17_1)}'
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,us} entdo marque
2([ur|? + [Juz?).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det((1)3).
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Tipo da prova: 15

1. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

2. Considere as seguintes bases do IR*:

{(7231)7(371)} e p = {(171)3(170)}
det([1]3).

o =
Assinale

3. Considereo operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

() Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(c) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(D) Nu(T)=1(1,1,2,0),(—1,-1,0,2)]

(E) Im(T) = Nu(T)

4. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[uslg = Z , ent30 marque a+b.

5. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
z =31

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

Péagina: 1

6. Considere as T.L.: T: R® — IR e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (. —y+ 2,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

7. Assinale V ou F:

(4) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nticleo.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Sea T.L. T: V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimensdo 10.

8. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 16

1. Assinale V ou F:

(A) SeaT.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7"). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

2. Seja T : IR> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR*>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(I,y) = (I -y +y)v Y= {(171)7(1a_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2([[ur|* + [luz]?).

. Seja S: P, — Mj«3 dada por: S(CLO +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
z =31

y = 4t , t € IR, e em seguida

em torno da reta r : {

Péagina: 1

rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

. Considere as T.L.: T: IR? - IR?e S : IR?> — IR?

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,0 —y+2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(x—24+y,2y—z4+w,x+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) = [(17 1,2, 0), (—1, —-1,0, 2)]

(8) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,—1)]

(¢) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,-1)} éuma
base de Im/(T).

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(E) Im(T) = Nu(T)

8. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ugz é tal que
T(ug) = (5,—2) e [uslg = [ Z } ent3o marque a-+b.
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Tipo da prova: 17

1. Considere as TL: T:IR? — IR® e S : IR? — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+ 2,0 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(a() + a; — as 2a0 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

4. Assinale V ou F:

(A) Sefam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nicleo.

Péagina: 1

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =23t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(I7y) = (I —Y,x+ y)v Y= {(171)5(1771)}'
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(l[ur | + [luz]?).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =

(t—2z4y,2y—z+w,c+3y—2z+w,x —y—w).

Assinale a alternativa correta:

(a) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(B) Im(T) = Nu(T)

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(D) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(E)

Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

D
E
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Tipo da prova: 18 Péagina: 1

1. Assinale V ou F: 4. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + axt?) =
) o (ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di- S71(4 8 5) entdo marque p(4).

mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o

seu ntcleo. . 5 5 . )
. ) ) 5. Seja T : IR* — IR* isomorfismo, e v e § bases do
(B) Sejam T': V. — W e S — U T.Ls tais que IR%. Como T & bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
N-u(SoT) contém propriamente Nu(T). Entdo existe uma base 3 do IR? tal que 1]} = [T]}. Se
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S). T(z,y) = (x —yx+y), v = {(1,1),(1,-1)},
(C) SeaT.L. T:V — W é injetiva e sua imagem § = {(2,0),(1,2)} e 8 = {uj,uz} entdo marque

possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10. 2(HU1H2 + Hu2||2)
(D) Sejam duas T.L.: T: R* - IR*e S : IR® —

IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-

jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo. 6. Considere as T.L: T: R* — R* e S : IR* — IR®
dadas por: T(z,y,2) = (. —y+ 2,2 —y+2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(SoT)).

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Considereo operador do IR* dado por: T(z,y, z,w) =

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente) (x—z24y,20— 24w,z +3y —2z+w,x —y —w).
em torno da reta - { ;Ci Z; .t € IR, e em seguida Assinale a alternativa correta:
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) = (4) Im(T) = Nu(T)
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com (B) {(1,0,1,1),(—1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} éuma
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo base de Im(T).
By—1 _ Byt
(™ = (- (€) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,-1)]
(D) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
3. Sejam 8 = {u1,us} e T : IR* — IR? T.L. tal que (E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que

a -
T(us) = (5,-2) e [us]s = [ b ],entao marque a-+b. 8. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 19

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_211)7(371)} e f = {(171)1(170)} Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).

Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(€) {(1,0,1,1),(~1,~1,-2,0),(0,1,1,~1)} é uma
base de Im(T).

(D) Nu(T) =1(1,1,2,0),(—1,-1,0,2)]

(E) Im(T) = Nu(T)

5. Sejam 8 = {u1,ux} e T : IR*> — IR®> T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que
T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

Péagina: 1

6. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).

(B) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(E) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Seja S P2 — M1><3 dada por: S(a()+a1t+a2t2) =

(ap + a1 — as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11, 1A,-1}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(|[ua|? + [Juz]?).
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Tipo da prova: 20

. Considere o operador do ado por: T(z,y,z,w) =

1. Consid dor do IR* dad T
(x—2z4+y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:
(A) {(1,0,1,1) ( 1 _1
base de Im(T).

(8) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, 1)

(©)

(D)

(E)

E

2,0),(0,1,1,—1)} é uma

Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
Im(T) = Nu(T)
Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

m

2. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast®) =
(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

3. Considere as T.L.: T: IR® — IR> e S : IR> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).

4. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam duas T.L.: T: IR* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

Péagina: 1

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(_27 1)7 (3’ 1)} € ﬁ
det([1]%).

{(1,1),(1,0)}. Assinale

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(ug) = (5,—2) e uslg = [ Z } ent3o marque a+b.

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~ e § bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(x,y) = (z —yw+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([ur|? + [Juzl?).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([(NH~" = (1)

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida
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Tipo da prova: 21

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

Assinale a alternativa correta:
A) NU(T) = [(15 17270)v (717 713072)]
B) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,~1)]
C) Im(T) = Nu(T)
)

D) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(
(
(
(

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

T =3t

= 4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(x,y) = (= —yx+y), v = {(1,1),1,-D}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2] 2+ [l 2).

. Considere as T.L.: T: IR®> - IR> e S : IR?> — IR®
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

5.

8.

Péagina: 1

Assinale V ou F:

(&) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) SeaT.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(D) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

. Sejam B = {u1,us} e T : IR? — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ugz é tal que

T(ug) = (5,—2) e [us]g = { Z } entdo marque a+b.

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + a2). Se p(t) =

S71(4 8 5) entdo marque p(4).

Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_271)a(351)} € ﬁ = {(151)7(1a0)} Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 22

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

2. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =
((LQ + a; — as 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

3. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nicleo.

(C) Sejam duas T.L.: T: IR* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(D) Sefam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) SeaT.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

4. Seja T : IR> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que [y = [T]5. Se
T(zy) = (z—yz+y), v = {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2l 2 + [ a2,

Péagina: 1

5. Sejam 8 = {u1,us} e T : IR*> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que

T(ug) = (5,—2) e [us]g = { Z , ent3o marque a+b.

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t
=4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1)

x .
em torno da reta r : { Y , t € IR, e em seguida

7. Considereo operador do IR* dado por: T(x,y, z,w) =

(rt—24y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(C) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,~1)} é uma

base de Im/(T).

8. Considere as T.L.: T : IR? - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).



Tipo da prova: 23 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computa¢do-2008.1
Terceiro Exercicio Escolar - 27,/05/2008

Nome: Identificacao:
/DENTIF/CACAO ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
000 OOO0O000000O0
1010 OOO0O000000O0
2020 O JOX 2N X IOISX
3030 | JOIGIGAGAON 10X 1O
440 OO0O0O00O00O0OO0O
" 5050 " OO0O00000O0O0O "
6060 OO0O0O000O00O0O0O
1070 OOO0000000O0
880 OOO0O000000O0
9090 OO0000O00O00O0OO0O
" 1 2 3 4 5 6 " 7 V-F 8 "
0O OO OOAOOO 000 AOO0O0O
100110010 0BOIOOItOO sOO1OO
200[200]200(c0]200|1200 cO0]200
.SOO%@%XNO%@%XDI pOO;BOO .
2100400+ O0EQLO0OLO0 EOQO|LO0
500500500 sOO[sO0O FOOBOO
6 OOsO0O[6O0O 60060 60O
1007001700 700|700 700
.SOO%XN@D MXNOO. 8OO .
0000000 00000 °00)
| | |



Tipo da prova: 23

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,-2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere as T.L.: T : IR® — IR> e S : IR?> — IR?
dadas por: T'(z,y,2) = (xt—y+ 2z —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S oT)).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ao + a; — ag 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

Péagina: 1

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e  bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(x,y) = (z—yz+y) v = {11, 1-1}
6 = {(2,0),(1,2)} e B = {ui,uz} entdo marque
2(|[ua|* + [luz]?).

. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) SeaT.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

8. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 24

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[uslg = [ Z ] entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Im(T)N Nu(T) =[(1,2,3, -1)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) {(1,0,1,1),(=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(E) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR* — IR®
dadas por: T(z,y,2) = (e —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

Péagina: 1

6. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(_271)’(331)} € ﬂ =
det([1)5).

{(1,1),(1,0)}. Assinale

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
=4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

()=t = (1))

X .
em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(9).

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L.'s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).
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Tipo da prova: 25

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

2. Considere as T.L: T: IR* — IR*e S : IR? — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

3. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nicleo.

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Sejam duas T.L.: T: R* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

4. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [us]g = Z , ent30 marque a—+b.

Péagina: 1

5. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) Im(T)NNu(T) =(1,2,3,-1)]

() {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2, 25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ =02,

em torno da reta r : { ,t € IR, e em seguida

7. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e 0 bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (z —yxz+y), v = {(1,1),(1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(| ][ + [|uz| ).

8. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =
(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 26

1. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(z,y) = (z —yx+y) v = {(11),1L-1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(Jua|? + [Juzl?).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

() Nu(T)=1(1,1,2,0),(—-1,-1,0,2)]

() {(1,0,1,1),(—1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).
(D) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,~1)]
(E) Im(T) = Nu(T)

3. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimens3o 10.
(B) Sejam duas T.L.: T: [R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k ent3o precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

Péagina: 1

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

. Considere as T.L.: T: IR> - IR? e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que

Tlu) = (6.2 el = | §

b | entdo marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t .
em torno da reta r : { :v , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))
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Tipo da prova: 27

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) Im(T) = Nu(T)

(€) {(1,0,1,1),(—=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(D) Nu(T)=(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(E) Nu(T') é subconjunto préprio de Im(T).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(zy) = (z—yz+y), v = {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2|t 2 + [zl 2).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

Péagina: 1

6. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

r =3t .
em torno da reta 7 : { , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = ()"

8. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.
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Tipo da prova: 28 Péagina: 1

1. Seja 7 : IR2 — IR? isomorfismo, e v e & bases do (E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR* e S : IR® —
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo, IR?. Para o operador S o T : IR> — IR? ser bi-
existe uma base 8 do IR? tal que [I]g = [T]}. Se jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.
Ty = (z—yo+y), v ={11),014-1} (F) Sea T.L. T : V — W é injetiva e sua imagem

d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque

possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.
2([[ua|[* + [Juz][*).

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente) 5. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
T = 3t ] (r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
em torno da reta 7 : y =4t ' t € IR, e em seguida Assinale a alternativa correta:

rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =

- . ) (8) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com ; _ o
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo (B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T').
(N2~ = ()", (©) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]
(D) Im(T) = Nu(T)
3. Considere as T.L.: T: IR — IR e S : IR? — IR® (E) {(1,0,1,1),(-=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} éuma
dadas por: T(z,y,2) = (e —y+z,x —y+2) e base de Im(T).

S(z,y) = 2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
6. Sejam 8 = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,-1). Se ugz é tal que

4. Assinale V ou F: T(uz) = (5,-2) e [uslg = { Z

, entdo marque a+b.
(A) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).
(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Entio 7. Seja S : Py, — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S). (agp + a1 —az  2ap + a1 2a; + az). Se p(t) =
(C) Sefam T : V. — W e S — U T.L.s tais que S7'(4 8 5) entdo marque p(4).
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.
(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensdo k entdo precisaremos de pelo menos k 8. Considere as seguintes bases do IR*> o =
equagdes no sistema homogéneo que descreve o {(-2,1),3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
seu niicleo. det([1]3).
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Tipo da prova: 29

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que ]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([ua|[* + [Juz][?).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @9)").

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(-2,1),3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z2z+4y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Im(T) = Nu(T)

(B) Nu(T) =1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(€) Im(T) N Nu(T) =[(1,2,3,-1)]

Péagina: 1

() {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

6. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Sejam B = {u,us} e T : IR*> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(uz) = (5,—2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(a() + a1 — as 2@(] + aq 2&1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 30 Péagina: 1

1. Assinale V ou F: 4, Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di- B-Q_ Como T é bijetivaé (T3 ¢é invsrtfvel. ’YLogo,
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k existe uma base [j do Iit" tal que [1]5 = [T];. Se

equagdes no sistema homogéneo que descreve o Tlz,y) = (@ —yzt+y), v = {{ 1)3 (L, -1}
ceu nicleo 6 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,uz} entdo marque
- ' , 2 3 3 2(|[ur ][ + [|uz| ).
(B) Sejam duas T.L.. T :IR* - IR°e S : IR° —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem 5. Sejam 8 = {u1,us} e T : R* — IR® T.L. tal que

possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensdo 10. T(u1) = (2,1) e T(us) = (1, —1). Se us é tal que
(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que a .
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Entio T(us) = (5,~2) efuslg = | |, entdo marque a+b.

existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que

Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva. 6. Considere as seguintes bases do IR* a =
{(-2,1),3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
2. Considere as T.L.: T: IR® — IR> e S : IR> — IR? det([13).

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
7. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =

4 t3 4).
3. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) = S (4 8 ) entdo marque p(4)

(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)] 8. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

(B) Im(T') = Nu(T) em torno da reta r : { v =3l , t € IR, e em seguida

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T). y =4t

(0) {(1,0,1,1),(-1,—-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
base de Im(T). (a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com

(E) Im(T) N Nu(T) =[(1,2,3,—1)] vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (2",
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Tipo da prova: 31

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-=2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ao + a; — ag 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T:IR®> - IR* e S : IR®> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) Sejam T : V — WeS — U T.L. s tais que

Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

Péagina: 1

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Sea T.L. T: V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimensdo 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

r =3t .
em torno da reta 7 : { , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1"

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

D) Im(T) = Nu(T)
E {(1707la1)7(_la_17_2v0)7(071a1a_1)}éuma
base de Im(T).

8. Sejam B = {ui,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(u3) = (5,—2) e [ug]g = [ Z } ent3o marque a+b.
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Tipo da prova: 32

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2ag +ay 2a; + az). Se p(t)
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e 3 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e  bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR? tal que 1] = [T]5. Se
T(x,y) = (.T -y, +y)r Y= {(171)7(1371)}'
§ = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([fur|* + [Juz|[*).-

. Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u) = (5.~ e lucls = | §

, entao marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(B) N’LL(T) = [(L 1,270)7 (_17 _1a072)]

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(p) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

Péagina: 1

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =23t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T: IR> - IR?e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(z,y) = (2x—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Se aimagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Sea T.L. T : V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* —» IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.
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Tipo da prova: 33

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (z —yz+y), v = {(11),(@1-1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2|t 2 + [[ua]2).

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(ui) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

Tlu) = (5.~ e lucls = | §

, entao marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) NU(T) = [(11 17 27 0)7 (_17 _1a 07 2)]

(B) Im(T) = Nu(T)

(C) {(13 07 17 1)v (717 713 7270)7 (Oa 17 17 71)} éuma
base de Im(T).

(D) Im(T)NNu(T) =[(1,2,3,-1)]
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

Péagina: 1

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =23t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

7. Assinale V ou F:

(A) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Sejam duas T.L.: T : IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) SeaT.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimensdo 10.

8. Considere as T.L.: T : IR - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y + 2) e
S(xz,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 34

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que

T(us) = (5,—2) e [uslp = Z , ent30 marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) {(1,0,1,1),(-1,-1,—-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) Nu(T) =[(1,1,2,0),(—1,—1,0,2)]

4. Assinale V ou F:

(A) SeaT.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimens3o 10.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sefam T : V — W eS — U T.Ls tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

Péagina: 1

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

. Considere as T.L.: T: IR> - IR?e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(z,y) = (2x—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S P2 — M1><3 dada por: S(a()+a1t+a2t2) =

(ap + a1 — as  2a¢ + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([N~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(I7y) = (I —Y,x+ y)v Y= {(171)5(1771)}'
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(lJua |l + [luz]?).
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Tipo da prova: 35 Péagina: 1

1. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do 5. Considereas T.L: T:IR? — IR? e S : IR? — IR3

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo, dadas por: T(x,y,2) = (xt —y+z,2 —y+2) e
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se S(x,y) = (2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
T(x,y) = (z —y,z+y), v = {(1,1),(1,-1)}, dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

2. Sejam 8 = {u,us} e T : IR* — IR* T.L. tal que 6

. 4 ) _
T(u) = (2,1) e T(us) = (1, —1). Se us é tal que . Considere o operador do IR dado por: T'(z,y, z,w) =

a (rt—2z4+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
T(u3) = (5,—2) e [uslg = K entdo marque a+b. Assinale a alternativa correta:

() {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im/(T).
3. Assinale V ou F: m(T)

(A) Sejam duas T.L.: T: [R* - R*e S : IR® — (B) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, ~1)]
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi- () Im(T) = Nu(T)
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode (D) Nu(T) & subconjunto préprio de Im(T).
ocorrer Nu(T') = I'm(T). (E) Nu(T) =[(1,1,2,0), (-1, -1,0,2)]

(C) SeaT.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que

Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo 7. Considere as seguintes bases do IR* o =
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S). {(-=2,1),3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que det([1]5).

Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.
(F) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k

equagdes no sistema homogéneo que descreve o 8. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

seu nucleo. em torno da reta 7 : { ; f itf , t € IR, e em seguida

4. Seja S : Py — Miys dada por: S(ag + art + ast?) = rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a + a1 —as  2ap + a1 2ay + az). Se p(t) = (a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
5—1(4 8 5) entdo marque p(4). vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))
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Tipo da prova: 36

1. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta r : v =3t
y =4t

rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

, t € IR, e em seguida

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Im(T)N Nu(T) =[(1,2,3,-1)]

(B) Nu(T) = [(1,1,2,0),(~1,-1,0,2)]

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) {(1,0,1,1),(~1,-1,-2,0),(0,1,1,~1)} éuma

base de Im(T).
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

4. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

Péagina: 1

(D) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

. Considere as T.L.: T: IR> - IR2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(x,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(727 1)’ (Sa 1)} € ﬁ
det([1)3).

{(1,1),(1,0)}.  Assinale

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(u3) = (5,—2) e [us|g = [ Z } ent3o marque a-+b.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]:sy é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(x,y) = (z —y,w+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|[ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 37

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(8) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) NU(T) = [(17 17270)7 (_]—7 _1u072)]

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(E) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,-1)]

. Considere as T.L.: T: IR®> - IR* e S : IR?> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_211)7(371)} e f = {(171)1(170)} Assinale

det([1)%).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = @9)").

em torno da reta r : { ,t € IR, e em seguida

6.

Péagina: 1

Sejam B = {uj,us} e T : IR> — IR® T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que

T(ug) = (5,—2) e [us]g = Z } entdo marque a-+b.

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) SeaT.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimens3o 10.
(F) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

8. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11,011}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|ua|? + [Juz]?).
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Tipo da prova: 38 Péagina: 1

1. Considere as seguintes bases do IR*: o = 7. Assinale V ou F:
{(_231)7(371)} € ﬁ = {(171)a(170)} Assinale
det([1]3). (&) Sejam T : V. — W e § — U T.L. s tais que

Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo

2. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do existe vetor ndo nulo em Im(T') N Nu(S5).

]R2 Como T é bijetivaé [T]] € invertivel. Logo, (B) Sejlam T : V. — W e S — U T.L.s tais que
existe uma base § do IR® tal que [I]} = [T];. Se Im(S oT) = Im(S). Entdo T é sobrejetiva.
T(‘ray) = (‘r - YT+ y)v Y= {(171)7(11_1)}1 .
5 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,us} entio marque (C) Em qualquer operador linear T : V' — V', pode
2(|[ur|[* + [Jua]]?). ocorrer Nu(T) = Im(T).
(D) Sea T.L. T : V — W ¢ injetiva e sua imagem
3. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente) possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensdo 10.
em torno da reta r : { x ii; , t € IR, e em seguida (E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
] . . mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) = equacdes no sistema homogéneo que descreve o
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com seu niicleo.
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo
(N~ = (Y. (F) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —

IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-

jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.
4. Sejam 3 = {uy,uz} e T : IR*> — IR®> T.L. tal que ! d Ja !

T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que
a

T(us) = (5,—2) e|uslp = , entdo marque a-+b.

(us) = ) elusly [ b ] 8. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

5. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =

S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

A) Nu(T)=][(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
I

(4)

(B) Im(T) N Nu(T) = [(172,37—1)]
(€) Im(T) = Nu(T)

(D)
(E)

6. Considere as T.L.: T: IR* — IR e S : IR> — IR?
dadas por: T'(z,y,2) = (x—y+z,2—y+2) e
S(z,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

E {(1707 1a 1)7 (_L _17 _2a 0)7 (07 17 la _1)} éuma
base de Im(T).
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Tipo da prova: 39

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam B = {uj,us} e T : IR> — IR* T.L. tal que
T(ui) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [ug]g = Z , ent3o marque a+b.

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(x,y) = (z —yx+y), v = {(11),01-D}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2([[ua|[* + [Juzl[?).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(x—z4+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(8) {(1,0,1,1),(=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

Péagina: 1

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

7. Assinale V ou F:

() Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(B) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Se a imagem da T.L. T': V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

8. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 40

1. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam duas T.L.: T: [R* — IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k ent3o precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sea T.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V tem dimensao 10.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1"

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(J],y) = (*T -y —i—y), Y= {(171>7(17_1>}v
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([Jua || + |fuz|[?).

Péagina: 1

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(ug) = (5,—2) e [us]g = Z , ent3o marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

() {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im/(T).

(D) Im(T) = Nu(T)
(E) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,~1)]
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Tipo da prova: 41 Péagina: 1

1. Considere as T.L: T: IR* — IR% e S : IR — IR 5. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+ 2,0 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
((LO + a; — asg 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

3. Assinale V ou F:

(A) Sejam T : V — W eS — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimens3o 10.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k ent3o precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam duas T.L.: T: R* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

4. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(uz) = (5,—2) e us]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

() {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11, 1,1}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 42

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t .
em torno da reta r : { v =3 , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(r—z2z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:
(A) {(13 07 17 1)v (717 71a 727 0)7 (Oa 17 17 71)} éuma
base de Im(T).
w(T) =[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
m(T) = Nu(T)
m(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

B
C
D
E

() N
(©)
(D) I
(B) I

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[uslg = Z , entdo marque a+b.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (x —yz+y), v = {111 -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2|t 2 + [[ua]2).

Péagina: 1

6. Assinale V ou F:

(4) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR® e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Considereas T.L: T:IR? — IR? e S : IR? — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + ait + axt?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 43

1. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(B) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

2. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(_2’1)7(3’1)} € ﬁ =
det([1]3).

{(1,1),(1,0)}. Assinale

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,-2) e [us]g = Z , ent3o marque a+b.

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e & bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] € invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T15. Se
T(z,y) = (z—yz+y), v = {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,us} entdo marque
2([Jur || + [fuz|[?).-

Péagina: 1

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR®? - IR?e S : IR?> — IR?

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+ 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(r—24y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,-1)} é uma
base de Im(T).

B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

C) Im(T) N Nu(T) =[(1,2,3,-1)]

)
D) Im(T) = Nu(T)

(8) N
()
(D)
(E)

E) Nu(T)=][(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
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Tipo da prova: 44

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).

Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(C) Im(T) N Nu(T) =[(1,2,3,-1)]

(D) {(1 0 1 1) ( 1 11_270)7(()’1717_1
base de Im(T).

(E) Nu(T)=1[(1,1,2,0), (-

)} éuma

17 _17 07 2)]

. Considere as T.L.: T: IR®> - IR* e S : IR?> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (z —y,m+y) 7= {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2|t 2 + [[ua]2).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

6.

1.

8.

Péagina: 1

Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(9).

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Em qualquer operador linear T': V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(E) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t .
em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1)

Considere as seguintes bases do R* o =

{(-2,1),(3,1)} e p = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 45

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(8) {(1,0,1,1),(—=1,—-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

() Im(T)NnNu(T)=1(1,2,3,-1)]

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(E) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1] = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[ur | + [luz]?).

4. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(C) SeaT.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

(D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k ent3o precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

Péagina: 1

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (2.

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S: P, — M «3 dada por: S(ao—l—a1t+a2t2) =

(ap + a1 — az  2ap + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) e [ug]g = Z , ent3o marque a-+b.

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(x,y,2) = (x —y+z,0 —y+ 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 46

1. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: R* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Sefam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

2. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] € invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR? tal que [y = [T]5. Se
T(.ﬁ,y) = (.13 -y +y)v Y= {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,us} entdo marque
2(|[ur|[* + [[uz][?)-

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 +ay 2a; + az). Se p(t)
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Péagina: 1

(4) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(®) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,-1)} éuma
base de Im(T).

(€) Im(T)Nn Nu(T) =1(1,2,3,-1)]
(D) Im(T) = Nu(T)
(E) Nu(T) =1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (@2)".

em torno da reta r : { ,t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T: IR> - IR?e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(ug) = (5,—2) e [ug]g = [ Z } ent3o marque a+b.
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Tipo da prova: 47

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(E) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de I'm(T)

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 € uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1)

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T : IR* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = 2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: P, — Mj«3 dada por: S(CLO +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —aa  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam B = {uy,us} e T : IR> — IR* T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = [ %1 entio marque a+b.

b

6.

Péagina: 1

Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]g é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1]} = [T15. Se
T(z,y) = (= —yx+y), v = {(1,1),01,-1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,uz} entdo marque
2(|[ua|? + [Juzl?).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).
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Tipo da prova: 48

1. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —as  2ap + a1 2a1 + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

4. Assinale V ou F:

(A) Sejam T : V — W eS — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sea T.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

Péagina: 1

5. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(t—2z4y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Im(T) = Nu(T)

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(D)

D) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,~1)} é uma
base de Im(T).

(E) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

B

6. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e 7 e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (= —yx+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,us} entdo marque
2([ua|? + [Juz?).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e [us]g = (bl , ent3o marque a-+b.

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y + 2) e
S(xz,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 49

1. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do

IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(z—z4+y,2y—z4+w,x+3y—2z4+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).
(B) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) N’LL(T) = [(L 1,2, 0)7 (_17 _1a 0, 2)]

(E)

E) {(1,0,1,1),(=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

4. Assinale V ou F:

(A) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L.'s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

Péagina: 1

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) SeaT.L. T :V — W € injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(ui) = (2,1) e T'(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(us) = (5,—2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (2",

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + ait + axt?) =

(ap + a1 — az  2ap + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 50

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(x,y) = (z —yz+y), v = {11,010 -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|Jua|* + [Juz|?).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(B) Im(T)Nn Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(€) Nu(T) =[(1,1,2,0),(~1,-1,0,2)]

(D) Im(T) = Nu(T)

() {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

. Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = Z , ent3o marque a+b.

. Considere as T.L.: T: IR®> - IR> e S : IR?> — IR®
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

6. Assinale V ou F:

() Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

7. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (2",

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida
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Tipo da prova: 51 Péagina: 1

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) = 6. Assinale V ou F:

(x—2z4+y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) Im(T) (1 Nu(T) = [(1,2,3,~1)]

(8) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(E) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
z =31
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 € uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 8 = {uj,us} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(us) = (5, ~2) e [us]s = [ “

b | entdo marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

(A) Sea T.L. T:V — W & injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Seja T : IR*> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]g é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]35. Se
T(z,y) = (z —yxz+y), v = {(L1, (L -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([Jur|* + [Juzl[?).-

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 52

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) {(13 07 17 1)v (_17 —la _27O)a (Oa 17 17 —1)} éuma
base de Im(T).

(B) Im(T) = Nu(T)

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(D) Nu(T) =[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(E) Im(T)NNu(T) = [(17273,—1)]

B
N
Nu

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

y = 4t , t € IR, e em seguida

rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([N~ = (1))

x =3t
em torno da reta r :

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_2a1)7(3a1)} € ﬁ = {(1a1)7(170)} Assinale
det([1]3).

4. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(B) Se a imagem da T.L. T': V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

Péagina: 1

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sea T.L. T:V — W & injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]7 é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(z,y) = (x —yx+y), v = {11),1-1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {ui,uz} entdo marque
2(||ua|? + [Juzl?).

. Considere as T.L.: T: IR> - IR?e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ugz é tal que
T(ug) = (5,—2) e [uslg = [ Z } ent3o marque a+b.
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Tipo da prova: 53

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) {(13 07 ]-7 1)7 (_17 _17 _270)7 (Oa 17 ]-7 _1)} éuma
base de Im(T).

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(D) Im(T)N Nu(T) =(1,2,3,-1)]
(E) Im(T) = Nu(T)

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se us é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

Péagina: 1

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

0. Considere as T.L.: T: IR — IR e S : IR? — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,0 —y+ 2) e
S(x,y) = (2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(x,y) = (x —yx+y), v = {11),01-1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|[ur ][ + [|uz| ).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).
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Tipo da prova: 54 Péagina: 1

1. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR* — IR? T.L. tal que 6. Assinale V ou F:

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
() = (2,1) e T(uz) = (1,71) ’ g (A) Sejam duas T.L.: T: IR — R®e S : IR® —

a ~
T(u3) = (5,-2) e [us]g = K entdo marque a-+b. IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.
(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo

] ) 5 . ] existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).
2. Seja T : IR* — IR* isomorfismo, e v e § bases do

IR®. Como T & bijetiva, [T]] & invertivel. Logo, (C) Sea T.L.T:V = W ¢ injetiva e sua imagem
existe uma base 3 do IR tal que [ = [T]}. Se possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.
= [T]7.
T(x,y) = (z —y,z+y), v = {(1,1),(1,-1)}, (D) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque mensdo k entdo precisaremos de pelo menos k
2(J|us||* + [|u2l]?). equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nicleo.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode

3. Considere as T.L.: T: IR — IR e S : IR? — IR ocorrer Nu(T) = I'm(T).
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e (F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
S(z,y) = 2z —y, z+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+ Im(SoT) = Im(S). Entdo T é sobrejetiva.
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

7. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =

—1 ~
4. Considere as seguintes bases do IR*: o = §7(4 8 5) entdo marque p(4).

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale

det([1]3). . 4
8. Considereo operador do IR" dado por: T'(z,y, z,w) =

(r—2z24y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

' B) Nu(T) = [(1,1,2,0),(~1,~1,0,2)
em torno da retar:{ y = 4t B) Im(T)N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

5. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente) (2) N
(B)
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T(—25\/§7 25\/5) = (C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T)
(D)
(E)

=3t

, t € IR, e em seguida

D

D
E

(a,b), entdo marque a+b. (Dica: ieﬁ é uma base com Im(T) = Nu(T)

vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1%~ = ([11%)). {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im/(T).
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Tipo da prova: 55

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(-2,1),(3,1)} e p = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

)
C) Nu(T)=1[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
D) {(1,0,1,1),(~1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} éuma
base de Im(T).
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

. Considere as T.L.: T:IR*> - IR* e S : IR®> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(a() + a1 — a9 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

Péagina: 1

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =23t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

8. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).
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Tipo da prova: 56

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

2. Considere as T.L.: T: IR® — IR> e S : IR> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (e —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).

3. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T]5. Se
T(lay) = (l -y, +y)r Y= {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([fur|* + [Juz|[*).-

4. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = Z ] entdo marque a+b.

5. Considere as seguintes bases do IR%* o =
{(_211)7(371)} e f = {(171)1(170)} Assinale
det([1]3).

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

Péagina: 1

7. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =
(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

I
{(1,0,1,1), (=1, -1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

8. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(B) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(E) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).
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Tipo da prova: 57

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1] = [T]5. Se
T(iE,y) = (.’£ - YT +y)r Y = {(171)7(1371)}'
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([[ur | + [luz]?).

3. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nicleo.

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(S oT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

4. Considereo operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =

(x—z4+y,2y—z4+w,z+3y —2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Péagina: 1
(8) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
(B) Im(T) = Nu(T)
(C) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]
(®) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR?

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y +2) e
S(xz,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(uz) = (5,—2) e [us]g = Z , ent3o marque a+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta r : { v =3t , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @2,

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det((113).
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Tipo da prova: 58

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(a() + a1 — a9 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

4. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam duas T.L.: T: R* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR*> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

Péagina: 1

5. Considereas T.L: T:IR? — IR? e S : IR? — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =

(t—2z4y,2y—z+w,zc+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:
(&) Im(T) = Nu(T)

(B) {(1707 ]-a 1)7 (713 71, 723 0)7 (07 ]-7 ]-a 71)} é uma
base de Im(T).

(C) Nu(T)=1[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(E) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (02",

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {111, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(|[ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 59

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Sejam B = {ui,us} e T : IR*> — IR* T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [ug]g = Z , ent3o marque a+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

xr =3t
em torno da reta r :
y =4t

rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25V/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1)

, t € IR, e em seguida

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(x,y) = (z —yx+y), v = {(11),01 -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|Jua|? + [Juzl*).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z2x—y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

7. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(B) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

() Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(D) {(1,0,1,1), (-1, 1,—2,0),(0,1,1,—1)}éuma

base de Im(T).
(E) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

8. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Sea T.L. T: V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimens3o 10.

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).
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Tipo da prova: 60

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2ag +ay 2a; + az). Se p(t)
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR*> a =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que ] = [T]5. Se
T(lay) = (.’b -y +y)r Y = {(171)7(1371)}'
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([[ur | + [luz]?).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] entdo marque a+b.

. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

Péagina: 1

(B) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

7. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) {(1,0,1,1),(~1,~1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).
B) Im(T) = Nu(T)
Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).
Im(T)N Nuw(T)=1(1,2,3,-1)]
E) Nu(T)=][(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = (@2,

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida
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Tipo da prova: 61

1. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

2. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR*? - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L.s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

3. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(r,y) = (z —yw+y), v = {(1,1),1,-D}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|Jua|? + [Juzl*).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Péagina: 1

(&) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]
(B) Im(T) = Nu(T)

(©) {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1, 1)} éuma
base de Im/(T).

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
(E) NU(T) - [(17 17 23 0)7 (713 717 07 2)]

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,-1). Se ugz é tal que
T(u3) = (5,—2) e [ug]g = [ Z } entdo marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ 2,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horédrio. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1"

em torno da reta 7 : { , t € IR, e em seguida
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Tipo da prova: 62

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

. Assinale V ou F:

(A) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(C) Sejam duas T.L.: T: IR*? - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(E) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(S oT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

3. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~ e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que [y = [T]5. Se
T(.ﬁ,y) = (.13 -y +y)v Y= {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,us} entdo marque
2(|[un|[* + [[uz][?)-

Péagina: 1

4. Considere as T.L: T:IR? — IR? e S : IR? — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

(ap + a1 — as  2a¢ + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere o operador do IR* dado por: T(x,y,z,w) =

(t—2z4y,2y—z4+w,c+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(a) {(1,0,1,1),(~1,~1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(B) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, -1)]

(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(D) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(E) Im(T) = Nu(T)

B

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(=2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1)3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([N~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida
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Tipo da prova: 63

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T : IR* — IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z2x—y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR> — IR® T.L. tal que
T(up) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [ug]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+4y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

D)
=
=8
3
I
=
“[\3
o
!
=

base de Im(T).

Péagina: 1

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Sea T.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L.'s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

8. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11,011}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 64

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z2z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) {(13 07 ]-7 1)7 (_17 _]-a _270)7 (05 1, ]-7 _1)} éuma
base de Im(T).

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]:SY é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que ]y = [T]5. Se
T(z,y) = (z —y,xz+y), v = {(L1), (1L -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
([ + [zl 2).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
z =31

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

Péagina: 1

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).

(B) SeaT.L. T :V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimensdo 10.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam duas T.L.. T: IR* - IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

8. Considere as T.L: T: IR? — IR> e S : IR — IR3

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,0 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 65

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_2a1)7(3a1)} € ﬁ = {(1a1)7(170)} Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

(B) {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).

(C) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) Nu(T') é subconjunto préprio de Im(T).

. Sejam B = {uj,us} e T : IR> — IR* T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ug é tal que

Tlu) = (65.-2) el = | |

b | entdo marque a+b.

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

. Seja S: Py — M3 dada por: S(ag + a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11,011}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 66

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]g é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(x,y) = (z —yz+y), v = {11),01-1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2|2 [ a2,

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,—2) e [us]g = [ Z , entdo marque a+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)1 = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z2x—y+2) e
S(z,y) = (2z—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

7. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:
(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B) {(1707 ]-a 1)7 (713 717 723 0)7 (07 ]-7 ]-a 71)} éuma
base de Im(T).

(€) Im(T) = Nu(T)
(D) Nu(T) = [(1,1,2,0), (=1, ~1,0,2)]
(E) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

8. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(B) Sea T.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(D) Sejam T : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* —» IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).
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Tipo da prova: 67

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z, w) =
(r—z2z+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(8) {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(¢) Im(T)NnNu(T)=1(1,2,3,-1)]

(D) Im(T) = Nu(T)

(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (z —yx+y), v = {11),01 -}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|[ua|[* + [Juzl[?).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(u3) = (5,-2) e [us]g = Cbl , ent3o marque a+b.

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =
(ap + a1 —az  2ap + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

Péagina: 1

6. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sea T.L. T: V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimens3do 10.

(C) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

7. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = (02",

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 68

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) {(1,0,171),(—1,—1
base de Im(T).
m(T) N Nu(T) = [(1,2,3,-1)]

B) I

¢) Nu(T) = [(1,1,2,0), (-1, -1,0,2)]
) Im(

)

,—2,0),(0,1,1,—1)} éuma

D T) = Nu(T)
E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

m

~ o~ —~

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 € uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = 2.

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

3. Assinale V ou F:

(A) SeaT.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(C) Sejam T : V — W eS — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k

equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

Péagina: 1

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR’ e S : IR?> — IR?

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,2 —y+ 2) e
S(z,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(u3) = (5,—2) e [us|g = [ Z } ent3o marque a-+b.

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(7271)7(&1)} € ﬂ =
det([1]3).

{(1,1),(1,0)}. Assinale

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11,011}
0 = {(2,0), (1, 2)} e f = {ui,uz} entdo marque
2(|ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 69

1. Assinale V ou F:

(A) Sefam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7'). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(B) Se a imagem da T.L. T': V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(C) Sejam duas T.L.: T: R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) SeaT.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimens3do 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

2. Considereo operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(r—z2z+4y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).

Assinale a alternativa correta:

(&) Im(T) = Nu(T)

(8) {(1,0,1,1),(=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

() Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3,-1)]

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(E) NU(T) = [(15 17 27 0)3 (717 713 07 2)]

3. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([I]3).

Péagina: 1

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =23t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) euslg = ch , entdo marque a+b.

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {1,111}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(|[ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 70 Péagina: 1

1. Considere as T.L: T: IR® — IR*e S : IR*> — IR® 5. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+ 2,0 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

3. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V tem dimensdo 10.

(D) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

4. Seja S : P, — Mj«3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =

(a() + a; — as 2a9 + a1 2a1 + ag). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
( NU(T) = [(172737_1)]

D

6. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~ e § bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(x,y) = (z —y,w+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2(|ur|? + [Juz?).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

r =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @2)".

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) e [uz]g = { Z } entdo marque a+b.
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Tipo da prova: 71

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).

(B) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) {(1,0,1,1),(—=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(E) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

2. Considere as seguintes bases do IR*: o =
{(_2a1)7(371)} € /8 = {(171)a(170)} Assinale
det([1]3).

3. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t

=4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

4. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(C) Sefam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam duas T.L.: T: [R* - R*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

Péagina: 1

(E) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S5).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) e fuslg = { Z } ent3o marque a+b.

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag+ a1t + ast?) =

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?. Como T ¢ bijetiva, [T]:sy é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que (1] = [T15. Se
T(x,y) = (z —y,w+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,uz} entdo marque
2(|[ua|? + [Juzl?).
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Tipo da prova: 72

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(z,y) = (x —yz+y), v = {11, 1=}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2l + llus ).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag+ ait + ast®) =
(ap + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as seguintes bases do IR* o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) Im(T) = Nu(T)

(¢) {(1,0,1,1),(=1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(D) Nu(T) é subconjunto préprio de Im/(T).
(E) Im(T)Nn Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

5. Sejam 8 = {uj,uz}t e T : IR? — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(us) = (1,—1). Se us é tal que

T(us) = (5,—2)euslg = Z , entdo marque a-+b.

Péagina: 1

6. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

((1)~" = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T: IR> - IR2e S: IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,2 —y+ 2) e
S(z,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(C) SeaT.L.T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V' tem dimens3o 10.

(D) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).
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Tipo da prova: 73

1. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(4) Nu(T) =[(1,1,2,0),(~1,-1,0,2)]

(B) Im(T)N Nu (T)Z[(172,3’—1)]

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) {(1,0,1,1),(~1,-1,-2,0),(0,1,1,~1)} éuma

base de Im(T).
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t .
em torno da reta r : { * , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

4. Assinale V ou F:

(A) Sefam T : V — W e S — U T.Ls tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

Péagina: 1

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(uy) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(u3) = (5,—2) e [us|g = [ Z } ent3o marque a-+b.

. Seja S : P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(a() + a1 — as 2@(] + ay 2&1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y 4+ z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {11,011}
0 = {(2,0), (1, 2)} e f = {ui,uz} entdo marque
2(|ua|? + [Juz]?).
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Tipo da prova: 74

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e d bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que 1]y = [T]5. Se
T(.’E,y) = (.’E -y +y)r Y = {(171)7(13_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2([[u | + [luz]?).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag+ ait + ast®) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S71(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR* — IR* e S : IR* — IR®
dadas por: T(z,y,2) = (e —y+z,x —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(-=2,1),(3,1)} e 8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
r =3t

=4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

Péagina: 1

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(D) Sea T.L. T:V — W é injetiva e sua imagem
possui dimensao 10, entdo V' tem dimensao 10.

(E) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

7. Sejam B = {ui,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(ui) = (2,1) e T'(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(us) = (5,—2) e [us]g = Z , entdo marque a+b.

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(t—2z4y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:
(&) Im(T) N Nu(T) =1[(1,2,3,-1)]

(B) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—-1)} é uma
base de Im/(T).

(C) Nu(T)=1[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
(D) Im(T) = Nu(T)
(E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
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Tipo da prova: 75

1. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([13).

2. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(B) Sejam duas T.L.: T: [R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Sefam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7"). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(E) Sefam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

3. Seja S: Py — Mj«3 dada por: S(ag +a1t+a2t2) =

(ap + a1 —az  2ap + a1 2ay + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base 3 do IR? tal que [y = [T]5. Se
T(zy) = (z—yz+vy), v = {(171)7(1’_1)}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2l 2 + [ ual2).

Péagina: 1

5. Considere o operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(r—z+y,2y—z2+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(a) {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0), (0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

Im(T) = Nu(T)
(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

u(T) é subconjunto préprio de Im(T).

6. Sejam B = {ui,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(ug) = (5,—2) e [us]g = [ Z } ent3o marque a+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta 7 : { v =3t , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @m2)".

. Considere as T.L: T: IR® - IR?e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + 2,2 —y + 2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).
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Tipo da prova: 76 Péagina: 1

1. Considere as T.L: T:IR® - IR*e S : IR> — IR? 5. Sejam 8 = {ui,us} e T : IR* — IR* T.L. tal que
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que
S(z,y) = 2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+

dim(Nu(T o S)) + dim(Nwu(S)) + dim(Im(S o T)). Tlus) = (5,=2) e [us)g = { Z } + entdo marque a-+b.

2. Assinale V ou F:

(A) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(B) Sejam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ento
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

(C) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensdo k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nlcleo.

(F) Sejam T : V — W e S — U T.L.s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

3. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(-2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR?>. Como T é bijetiva, [T]) é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (z —y,x+y) v = {(1,1),(1,-1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {w UQ} entdo marque
2|t 2 + [zl 2).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(t—2z4y,2y—z4+w,z+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B) Nu(T) =[(1,1,2,0), (-1, —1,0,2)]

(€) Im(T) = Nu(T)

(D) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, ~1)]

(E) {(1,0,1,1),(~1,-1,-2,0),(0,1,1,~1)} é uma

base de Im(T).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t
=4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(=" = @2,

T .
em torno da reta r : { y , t € IR, e em seguida

. Seja S: P, — M «3 dada por: S(a0+a1t+a2t2) =

(ap + a1 — az  2ap + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).
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Tipo da prova: 77

1. Sejam 8 = {u,us} e T : IR* — IR* T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = Z , entdo marque a+b.

2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)
=3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 € uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1.

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

3. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e v e & bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR? tal que (1] = [T];. Se
T(z,y) = (z —y,x+y), v = {(1,1),(1, -1},
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2([Jur[|? + [fuz|[?).-

4. Assinale V ou F:

(A) Sejam duas T.L.: T: R* - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sefam T : V — W e S — U T.L.s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(7"). Entdo
existe vetor ndo nulo em I'm(T) N Nu(S).

Péagina: 1

(E) Sea T.L. T : V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

. Considere as seguintes bases do IR* a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Seja S: P, — M «3 dada por: S(a0+a1t+a2t2) =

(ap + a1 — as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Considere as T.L.: T: IR? - IR2e S : IR> — IR®

dadas por: T(z,y,2) = (t —y+z,c —y+ 2) e
S(x,y) = (2z—y,z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(SoT)).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(t—2z4y,2y—z4+w,c+3y—2z+w,x —y—w).
Assinale a alternativa correta:
(4) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B8) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—-1)} é uma
base de Im(T).

(€) Im(T) = Nu(T)
(D) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3, —1)]
(E) Nu(T) = [(1,1,2,0), (=1, ~1,0,2)]
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Tipo da prova: 78

. Considere as T.L.: T : IR®* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T(z,y,2) = (x —y+z,x —y+2) e
S(z,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

. Seja S: Py, — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (z —yz+y), v = {11, (1, -1}
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2(|fun 2 + [fua]?).

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(—2,1),(3,1)} € ﬁ = {(171)a(170)} Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,vy, z,w) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(a) {(1,0,1,1),(—1,—1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).
m(T) = Nu(T)
Nu(T) = [(1,1,2,0), (—1,—1,0,2)]
Im(T)N Nu(T) = [(172,3 —1)]
Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B) I
(c
(D
(E

~— ~— ~— ~—

Péagina: 1

6. Sejam 8 = {ug,us} e T : IR* — IR* T.L. tal que

T(u1) = (2,1) e T(u2) = (1,—1). Se ugz é tal que
T(uz) = (5,—2) e [uslg = { Z } entdo marque a-+b.

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta r : { v =3 , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25V/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

([N~ = (12"

. Assinale V ou F:

(4) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(B) Sea T.L. T : V — W & injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensdo 10.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(D) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR* e S : IR®* —
IR?. Para o operador S o T : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(F) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Ent3o
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).
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Tipo da prova: 79 Péagina: 1

1. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) = 5. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + axt?) =
(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—22+w,z—y—w). (ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + az). Se p(t) =
Assinale a alternativa correta: S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

() {(1,0,1,1),(=1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

6. Considere as seguintes bases do IR*> o =
(B) Im(T) N Nu(T) =[(1,2,3,-1)] {(=2,1),(3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
(C) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T). det([1]3).
(D) Nu(T) =[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]
E) Im(T)=N
(E) Im(T) w(T) 7. Assinale V ou F:
(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
2. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente) Nu(SoT) contém propriamente Nu(T"). Entdo
x =3t : existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).
em torno da reta r : , t € IR, e em seguida
y =4t (B) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T(725\[2, 25\/5) = mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com equagdes no sistema homogéneo que descreve o
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo seu ntcleo.
B\—1 _ (1718\¢t
({1e)" = (1)) (C) Sejam T : V. — W e S — U T.L s tais que

Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.
SeaTL T:V — W éinjetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V tem dimensao 10.
a } (E) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR*e S : IR® —
T(us) = (5,—2) e [us]g = p | entdo marque a+b. IR?. Para o operador S o T : IR> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

3. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR* — IR? T.L. tal que (2)
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).
4. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR? tal que ] = [T]5. Se 8. Considere as T.L: T: IR? — IR?e S : IR? — IR®

T(x,y) = (= —yx+y), v = {11,014 -1} dadas por: T(z,y,2) = (r —y+zz—y+2)e
0 = {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
2(|Jur|[? + |Jusa]]?). dim(Nu(T 0 S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(SoT)).
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Tipo da prova: 80

. Sejam 3 = {uj,uz} e T : IR* — IR® T.L. tal que
T(uy) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(uz) = (5,—2) e [uz]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~'(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

em torno da reta r : { v =3 ,t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-horério. Se T'(—25v/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(N~ = (1"

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =
(r—z+y2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) N =[(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(B) N ( ) é subconjunto préprio de Im(T).

(€) Im(T) = Nu(T)

(o) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma

base de Im(T).
(E) Im(T)N Nu(T) =1(1,2,3,-1)]

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e ¢ bases do
IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR? tal que [I]}; = [T]]. Se
T(*T7y) = (*T -y —i—y), Y= {(171>7(17_1>}'
d = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,uz} entdo marque
2|2 [ ual[).

Péagina: 1

6. Considere as T.L.: T : IR® - IR e S : IR?> — IR

dadas por: T(z,y,2) = (x —y + z,2 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,x+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

7. Assinale V ou F:

(&) Sejam T : V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(B) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3do 10, entdo V' tem dimensao 10.

(C) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* —» IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR? — IR? ser bi-
jetivo basta que 7T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

8. Considere as seguintes bases do IR*> o =

{(_27 1)7 (3’ 1)} € ﬁ
det([1]%).

{(1,1),(1,0)}. Assinale
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. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

=3t .
em torno da reta r : { v =3 , t € IR, e em seguida

y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do
IR*>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base ( do IR” tal que [I]} = [T]]. Se
T(z,y) = (x —yz+y), v = {111 -D}

= {(2,0),(1,2)} e B = {u1,u2} entdo marque
2|t 2 + [[ua]2).

. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag+ ait + ast?) =
(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Sejam 3 = {uj,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5, —2) e[uslg = [ (bl ] ent3o marque a+b.

. Considere as seguintes bases do IR* o =
{(_231)7(371)} € /8 = {(171)a(170)} Assinale
det([1]3).

. Considere as T.L.: T : IR* — IR* e S : IR* — IR?
dadas por: T'(z,y,2) = (x—y+z,2—y+2) e
S(z,y) = (2x—y, z+y,3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

Péagina: 1

7. Assinale V ou F:

(8) Sejam T : V — W e S — U T.L s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(B) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T') = Im(T).

(C) SeaT.L. T :V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V' tem dimensao 10.

(D) Sejam duas T.L.: T: IR* - IR®e S : IR® —
IR?. Para o operador S oT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e .S sobrejetivo.

(E) Sejam T': V. — W e S — U T.L. s tais que
Im(SoT)=1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(F) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mensao k entdo precisaremos de pelo menos k
equagdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

8. Considereo operador do IR* dado por: T'(x,y, z,w) =

(z—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,z—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(8) {(1,0,1,1),(-1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

(B) Im(T) = Nu(T)

() Nu(T)=1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(D) Im(T) N Nu(T) = [(1,2,3»—1)]

(E)

E) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).
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Tipo da prova: 82 Péagina: 1

1. Considereas T.L: T:IR® — IR e S : IR? — IR3 5. Seja S : Py — M3 dada por: S(ag + ait + ast?) =

dadas por: T(z,y,2) = (x —y+ 2,0 —y +2) e
S(z,y) = 2z—y,xz+y, 3x). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

2. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V — W possui di-
mens3o k entdo precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu nucleo.

(B) Sejam T' : V. — W e S — U T.L.’s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(C) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(S oT) = 1Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(D) Sejam duas T.L.: T: [R* — IR* e S : IR® —
IR?. Para o operador S o T : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

(E) Em qualquer operador linear T : V. — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(F) Sea T.L. T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimensdo 10, entdo V tem dimensao 10.

3. Considere as seguintes bases do IR*: o =

{(=2,1),3,1)} e B = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Sejam 8 = {uy,uz} e T : IR? — IR? T.L. tal que
T(u1) = (2,1) e T(ug) = (1,—1). Se ug é tal que

T(ug) = (5,—2) e[us]g = [ Z ] ent3o marque a+b.

(ag + a1 —as  2a9 + a1 2a; + a2). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).

. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

T =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-horario. Se T'(—25V/2,25v/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1)

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(x—z+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,xz—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(A) Nu(T) é subconjunto préprio de Im(T).

(B) Nu(T) =1(1,1,2,0),(-1,-1,0,2)]

(C) Im(T) = Nu(T)

(D) Im(T)NNu(T) =1(1,2,3,-1)]

() {(1,0,1,1),(—1,-1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im/(T).

. Seja T : IR?> — IR? isomorfismo, e v e § bases do

IR?>. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base 8 do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (¢ —yz+y), v = {1,111}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2(|[ua|? + [Juz?).
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Tipo da prova: 83

1. Seja T o operador do IR? que reflete (ortogonalmente)

x =3t
y =4t
rotaciona de 45° anti-hordrio. Se T'(—25v/2,25/2) =
(a,b), entdo marque a+b. (Dica: se 3 é uma base com
vetores ortogonais onde ambos tém norma 1, entdo

(1)~ = (1))

em torno da reta r : { , t € IR, e em seguida

. Considere as T.L.: T: IR* —» IR* e S : IR*> — IR?
dadas por: T(x,y,2) = (x —y+z,2 —y+2) e
S(x,y) = (2z—y, x4y, 3z). Marque: dim(Im(T))+
dim(Nu(T o S)) + dim(Nu(S)) + dim(Im(S o T)).

3. Assinale V ou F:

(A) Se a imagem da T.L. T : V. — W possui di-
mens3o k ent3o precisaremos de pelo menos k
equacgdes no sistema homogéneo que descreve o
seu ntcleo.

(B) Sejam T': V. — W e S — U T.L.’s tais que
Im(SoT)=Im(S). Entdo T é sobrejetiva.

(C) SeaT.L.T:V — W ¢ injetiva e sua imagem
possui dimens3o 10, entdo V tem dimens3o 10.

(D) Em qualquer operador linear T : V' — V, pode
ocorrer Nu(T) = Im(T).

(E) Sefam T : V — W e S — U T.L. s tais que
Nu(SoT) contém propriamente Nu(T'). Entdo
existe vetor ndo nulo em Im(T) N Nu(S).

(F) Sejam duas T.L.: T: IR*? - IR*e S : IR® —
IR?. Para o operador SoT : IR?> — IR? ser bi-
jetivo basta que T seja injetivo e S sobrejetivo.

Péagina: 1

4. Considere as seguintes bases do IR*: a =

{(-2,1),(3,1)} e B8 = {(1,1),(1,0)}. Assinale
det([1]3).

. Considere o operador do IR* dado por: T'(z,y, z,w) =

(r—z2+y,2y—z+w,z+3y—2z+w,x—y—w).
Assinale a alternativa correta:

(a) {(1,0,1,1),(~1,~1,-2,0),(0,1,1,—1)} é uma
base de Im(T).

. Sejam 3 = {uy,us} e T : IR> — IR? T.L. tal que

T(ui) = (2,1) e T'(uz) = (1,—1). Se ug é tal que
T(us) = (5,—2) e [us|g = Z , entdo marque a+b.

. Seja T : IR? — IR? isomorfismo, e ~v e § bases do

IR?. Como T é bijetiva, [T]] é invertivel. Logo,
existe uma base § do IR® tal que [I]}; = [T]]. Se
T(z,y) = (= —yx+y), v = {(1,1),1, -1}
0 = {(2,0),(1,2)} e 8 = {u1,u2} entdo marque
2([ua|? + [Juz?).

. Seja S: P, — M3 dada por: S(ao+a1t+a2t2) =

(a() + a1 — as 2@(] + aq 2&1 + az). Se p(t) =
S~1(4 8 5) entdo marque p(4).



