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Projecao

— Mapeamento de classes de equivalénca
— Representagao numa dimensao menor

— Dois tipos
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Projecao Ortogonal

— Linhas de projegao ortogonais ao plano
— Transformacao afim
— Conveniente para alguns cenarios
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Projecao Perspectiva

— Linhas de projegao convergente
— Centro da camera

— Mais realista
— Pode ter mais de um pronto de fuga
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Coordenadas Homogéneas

— Truque matemadtico para operagdes nao lineares
— Acrescenta uma dimensao

— 2D (xy) > (Wx, wy, w)

— 3D (X ¥,2) > (Wx, wy, wz, w)
— Definidos a partir de uma escala
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Modelos de Camera

— Relagao matemdtica entre mundo 3D e o plano de projecao
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Modelos de Camera

— Relagao matemdtica entre mundo 3D e o plano de projecao
— Varios modelos

— Modelo ortogrdfico

— Modelo paraperspectivo
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Camera Pinhole

— Modelo simplificado
— Nao considera distor¢ao radial
— Nao considera campo de profundidade
— Nao considera imagens discretas
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Camera Pinhole
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Camera Pinhole
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- Coordenadas de Camera

— Coordenadas de mundo — coordenadas de cimera

Parametros Extrinsecos
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- Parametros Extrinsecos

— Rotacao e Translacao
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~ Modelo de Camera em Perspectiva

Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos

Parametros Intrinsecos
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~ Parametros Intrinsecos
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos

]/ 0 u - W
u w | [Ry R, Ry & Wx
Alv]i=| O %h Vo | ¥Ry Ry Ry ot | WZ
-1- 0 O 1 _R31 R32 R33 tz 1
P

AW+ B0, + B, + B,
U =

W+ B0, + B, + By,
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- B W, +P,W,+PW, +P,
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos
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Matriz de Projecao

— Composicao de parametros intrinsecos com extrinsecos
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