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1. Contexto

O C-GRASP e GRASP é uma meta-heuristica multistart de busca local que consiste em duas fases:
construcao e busca local. O C-GRASP resolve problemas no dominio continuo e 0 GRASP no
dominio discreto. O problema de otimizacao global esta sujeito a restricdes de caixa que delimitam
o intervalo das variaveis. De maneira geral, uma série de ciclos de melhoria na construgao local é
realizada de forma que sua saida € a entrada para um melhoramento local, e a saida do
melhoramento local é a entrada da construcdo. Para definir o espaco de busca, o parametro h
controla a discretizacao do espaco de busca em uma grid.

2. Objetivo

O objetivo deste trabalho é otimizar problemas Mixed integer nonlinear programming que possui
variaveis de decisdes mistas (discretas e continuas) de forma a encontrar solu¢des que minimizam a
funcao objetiva ja conhecida na literatura. Para alcancar tal objetivo, um solver é desenvolvido para
intercalar os algoritmos C-GRASP e GRASP em fung¢des que possuem variaveis de decisdes mistas
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