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1. Resumo do Projeto

Nos ultimos anos, vem se tornando cada vez mais popular o conceito de “casas
inteligentes”, e com isso um novo ramo de pesquisa surgiu com a proposta de
desenvolver tecnologia para o desenvolvimento de sistemas de detecgdo de
presenca para individuos com problemas de viséo. A idéia é providenciar um
ambiente mais seguro e facil para o individuo se guiar.

Para atingir este importante objetivo, € necessario desenvolver um algoritmo que
primeiro deve identificar em tempo real, as atividades sendo realizadas pelo
usuario rastreado e as posi¢gdes dos objetos do dia-a-dia da residéncia.

Muitos pesquisadores se baseiam nas tecnologias de sistemas baseados em
ultra-som, cameras de video e sistemas de identificacdo por sensores de
localizacdo. Entretanto os sistemas baseados em sensores sao 0os mais viaveis
para uma residéncia inteligente.

Recentemente, muitos algoritmos de localizag&o por sensores vem sendo
desenvolvidos, porém eles ndao sao precisos o suficiente para serem usados com



seguranga em sistemas para pessoas com deficiéncia de visdo. A proposta do
trabalho é entdo desenvolver um algoritmo mais preciso do que os ja encontrados
na literatura atual.

2. Plano de atividades

Para a execugéao do projeto estao previstas as seguintes atividades:

Estudo dos protocolos de comunicagao de sensores.
Estudo da tecnologia de implementagéo de sensores.
Desenvolvimento do modelo dos sensores.
Verificagao funcional do modelo dos sensores.
Geragao do simulador para o modelo dos sensores.
Simulagdo do modelo dos sensores.

Correcgbes dos erros.

Andlise dos resultados.

Validagao do Sistema.

0. Escrita de relatérios e apresentagao.
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As atividades necessarias para que os objetivos acima sejam obtidos estdo descritas abaixo com a
previsao de inicio e fim e cada uma delas. O cronograma a seguir mostra as disposi¢des das tarefas
no tempo:

Marcgo - Abril Abril - Maio Maio - Junho Junho - Julho (2016)
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