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Contexto

Em meados do século XVIII dar-se inicio a revolucdo industrial na Inglaterra, este
fato acelera bastante o processo de fabricacdo dos objetos, que antes eram feitos de forma
artesanal. Trés séculos apds ocorreram inUmeras mudancas na forma de producao devido

ao exponencial avanco tecnoldgico, exigindo maior eficacia na producao.

Para atingir o alto nivel de producdo, os principais fatores como velocidade e
eficiéncia séo limitados quando trata-se de méo de obra humana, logo a maquina vem ao
longo dos anos substituindo o trabalho humano no processo fabril para suprir a necessidade
global.

No processo de automatizacdo o controle € o cérebro do processo, onde nos dias
atuais é feito por um Controlador Légico Programavel (CLP) que vem substituindo os
comandos elaborados sem uso de componentes eletrénicos. Logo, uma ferramenta capaz
de modelar uma planta e seu respectivo controle para um CLP sera fundamental para

escalabilidade e velocidade na elaboragéo dos projetos industriais.

Objetivos

Dada as varias linguagens de programacao de um CLP e as varias marcas e
modelos no mercado, cada um com suas caracteristicas e particularidades. Uma
ferramenta capaz de modelar o controle, ou seja, construir a programacéo através de uma
simbologia mais préxima da realidade e de forma generalizada, serd bastante util. A
exemplo da empresa DEIF [4], onde obtiveram ganhos valiosos no processo de engenharia
das turbinas geradoras de energia com o uso da ferramenta PLC Link em conjunto ao
Matlab/Simulink.

O escopo principal do trabalho é validar a ferramenta PLC Code do framework
Matlab/Simulink voltado para controladores da marca Siemens, através de testes das suas
funcionalidades de forma gradual. Apés a execucdo de testes comparativos, ao final do

trabalho, espera-se ter validado a eficacia da ferramenta para as finalidades citadas acima.
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