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Contexto

A Identificacdo por Radiofrequéncia (ou RFID — Radio Frequency IDentification) é uma
das tecnologias mais promissoras sendo desenvolvidas atualmente e, potencialmente, estara cada
vez mais presente de forma pervasiva em nosso cotidiano. Sistemas de localizagao RFID usufruem
de uma técnica de identificagdo automatica que utiliza sinais de radio através da qual é possivel
recuperar e/ou armazenar informagdes sobre diferentes tipos de objetos em um cenario indoor.
Nesse dominio, a localizacdo de objetos ou pessoas utilizando essa tecnologia € um tema de
pesquisa atual relevante tanto para a comunidade industrial quanto académica. Como aplicacdes
praticas nesse tema, cita-se seguranca veicular, controle de estoque de mercadorias, aplicagbes
sensiveis ao contexto e de rastreabilidade.

Dentre os principais sistemas de localizacao indoor existentes que utilizam RFID,
encontram-se o LANDMARC [Ni et al. 2004] e o LANDMARC + [Silva and Gongalves 2009a], [Silva
and Gongalves 2009b]. Esses algoritmos implementam uma infraestrutura composta por leitores
RFID, etiquetas RFID ativas e um servidor que se comunica com os leitores e realiza os calculos.
O LANDMARC é capaz de calcular, por execugdo, somente uma estimativa das coordenadas de
localizacdao para cada objeto. De forma diferente, o LANDMARC + , uma versdao melhorada, é
capaz de calcular duas estimativas de areas nas quais cada objeto poderia estar presente,
aumentando assim a probabilidade de acerto. Para implementar o servigo de localizagdao nestes
algoritmos, sdo utilizadas ainda etiquetas de referéncia cujas coordenadas sdo conhecidas. Os
objetos a serem localizados possuem tags ativas anexadas. Além disso, a estimativa de
localizacdo é feita baseada na forca do sinal RSS (Received Signal Strength) captada pelos
leitores. Em ambientes indoor, sabe-se que o grande problema encontrado esta associado a
instabilidade do sinal recebido. Essa variabilidade deve-se, por exemplo, a problemas de absorgao
e reflexdo causados, dentre outros motivos, pelo fluxo de pessoas existente nesses ambientes.

E sabido que o desenvolvimento de um sistema protétipo para estudo e simulacio desses
algoritmos de localizagdo RFID torna-se caro devido ao custo associado a infraestrutura de
hardware necessaria. Dessa forma, ha uma enorme caréncia na literatura de estudos que utilizam
leitores e etiquetas RFID reais para validar os resultados obtidos com as simulagdes. Assim, o
objetivo deste trabalho €, através de um patrocinio de projeto alcangado, montar uma
infraestrutura para analisar o comportamento do LANDMARC e LANDMARC + fora de um
ambiente modelado, ou seja, em um ambiente realistico.



Ha variados estudos na area que implementam programas simuladores desses algoritmos
(LANDMARC e LANDMARC +) cujo objetivo € modelar diferentes cendrios para avaliar o
desempenho desses sistemas [Silva and Gongalves 2011]. Apesar disso, como dito anteriormente,
devido ao alto custo de material associado ao projeto, ha uma enorme caréncia de utilizagdo de
equipamentos reais para essa avaliagdo e validacdo dos estudos realizados com simuladores.
Assim, ao contrario dos trabalhos passados, o objetivo deste é construir um sistema protétipo da
infraestrutura com todo o hardware necessario (Leitores, etiquetas, antenas, servidor) a fim de
realizar um estudo e anadlise estatisticos e comparativos de desempenho do LANDMARC e do
LANDMARC+ sob diferentes configuracdes de cenarios. (Posicionamento de etiquetas de
referéncia, de leitores e presenga de pessoas/objetos no ambiente). A partir disso, serdo
apresentadas orientacOes para uma disposicao mais adequada dessa infraestrutura, buscando a
maximizagao da eficiéncia de localizagdo.



Cronograma

A tabela 1 apresenta o cronograma das atividades a serem realizadas para o
cumprimento do trabalho proposto neste documento. As linhas representam as atividades
enquanto que as colunas os meses decorridos até a finalizacdo. Para uma melhor visualizacdo
das tarefas a serem realizadas, as colunas estdo subdivididas em semanas.

I EL Novembro Dezembro Janeiro Fevereiro

Estudo da tecnologia
RFID

Estudo dos principais
algoritmos que
utilizam RSS

Levantamento do
material bibliografico

Levantamento de
requisitos do projeto

Defini¢do de
cenarios de avaliagdo

Montagem e
desenvolvimento da
infraestrutura
necessaria

Coleta de dados e
avaliagdo

experimental

Elaboragdo do
relatério

Elaboragdo da
apresentagao

Apresentagao oral

Tabela 1: Cronograma de atividades
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