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1.Contexto

A detecção de pedestres é um difícil problema na área de visão computacional devido à grande variabilidade de formas diferentes que podem constituir um pedestre [1]. Aplicações que necessitam de detecção de pedestres em imagens digitais incluem principalmente sistemas de vigilância e segurança, e sistemas de auxílio à condução automotiva.  Muitos destes sistemas precisam de respostas em tempo real. Algoritmos eficientes de detecção são fundamentais para estas aplicações.

A detecção de objetos em imagens é um problema de classificação entre duas classes. Dado um conjunto de imagens, se o objeto que procuramos estiver na imagem, tal imagem pertence à uma determinada classe, caso contrário, pertence à outra classe. O processo de detecção pode ser dividido em duas fases. Na primeira fase são utilizadas técnicas de extração de características onde se aplicam maneiras de melhor extrair informações da imagem para facilitar sua futura classificação. Tais características podem estar no domínio de formas, texturas, cores, ou em combinações entre tais domínios. Na segunda fase, o modelo da imagem de acordo com um extrator de característica alimenta a entrada de um classificador que decide quanto à classe que a imagem pertence. No caso de detecção, se um objeto está ou não presente na imagem.

Muitas técnicas já foram propostas para atacar o problema de detecção de objetos em imagens e torná-las mais robustas quanto a fatores que dificultam a detecção como variações de iluminação, fundo de imagem desordenado e ruídos [2]. Entre os objetivos dos pesquisadores estão o aumento a taxa se acerto, redução da complexidade computacional e aumento da robustez quanto a fatores que dificultem o processo de análise de detecção.
2.Proposta


A proposta deste trabalho de graduação é fazer uma comparação de diferentes técnicas de extração de características sobre texturas de imagens baseadas em variações do Local Binary Pattern (LBP) e avaliá-las quanto à taxa de acerto e desempenho. As variações do LBP que serão avaliadas são as técnicas Staggered Multi-Scale LBP [1], Gradient LBP [2] e block-based HOG-LBP [3].

Os testes serão aplicados à base de dados de pedestres INRIA person dataset [4]. O método de avaliação da acuidade das técnicas será pela curva de Receiver Operating Characteristic (ROC), popularmente chamada de curva ROC, junto com a área sob a curva ROC. Para o classificador será utilizado variações do Support Vector Machine mencionadas em [1], [2] e [3].

Serão utilizadas técnicas de processamento de imagens para a extração de características com variações de algoritmos LBP e técnicas de reconhecimento de padrões para a classificação utilizando Support Vector Machines.
3.Cronograma


O cronograma exposto na tabela abaixo descreve as atividades deste trabalho de graduação com divisão dos meses em semanas:
	 
	Mês
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	

	Atividades
	Dezembro
	Janeiro
	Fevereiro
	Março

	Levantamento de material bibliográfico
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 

	Análise e estudo do material bibliográfico
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 

	Definição da modelagem do sistema
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 

	Implementação da aplicação
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 

	Relatório
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 

	Apresentação do trabalho
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