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PROPOSTA

Na comunidade de visão computacional, detecção de objetos tem sido um tópico de pesquisa muito desafiante [1]. O objetivo maior e mais ambicioso do entendimento geral de imagens é reconhecer cada objeto em uma imagem [2]. Além disso, grandes áreas de aplicação, tais como robótica e engenhos de busca, procuram soluções para seus problemas de recuperação de imagem baseada em seu conteúdo (content-based image retrieval).
Grandes empresas como o Google, por exemplo, tentam passar da simples busca baseada em tags ou labels, que analisa o texto adjacente à imagem e em sua legenda, para uma busca mais avançada baseada no conteúdo das imagens buscadas. O próximo grande avanço em busca de imagens será a habilidade de busca baseada em conceitos visuais.
O problema de detecção de objetos pode ser sumarizado da seguinte forma: dada uma classe de interesse T (tal como pedestres, faces humanas, construções, carros ou textos) e uma imagem P, detecção de objetos é o processo para determinar se existem instâncias de T em P e, se existem, retornar os locais onde as instâncias de T são encontradas na imagem P [1].
Vários métodos têm sido propostos para a detecção de objetos em imagens. Para isso, eles freqüentemente utilizam duas formas de modelagem: de baixo-nível, baseada em características como cor e textura, e semântica, baseada no conteúdo da imagem. Em geral, os métodos baseados na modelagem de baixo-nível podem ser classificados em duas categorias: métodos baseados na aparência global e métodos baseados em componentes.

Hongming Zhang et al [1] propõem características baseadas em histograma espacial para representar objetos, conseguindo assim codificar simultaneamente informações sobre textura e forma de um objeto. Este tipo de características é específico de uma classe de objetos, possibilitando assim discriminar se um objeto pertence ou não a uma determinada classe.

A proposta deste trabalho é estudar métodos de detecção de objetos, em particular o método proposto por Hongming Zhang et al [1] baseado em características de histograma espacial, objetivando a sua melhoria. Pretende-se ainda estudar a possibilidade de unir técnicas de modelagem semântica e/ou métodos baseados na aparência global a este trabalho, o qual se utiliza de modelagem de baixo-nível baseado em componentes. Por fim, pretende-se realizar um estudo comparativo entre estes trabalhos e com outros de igual importância em visão computacional.
CRONOGRAMA

O cronograma do TG (Trabalho de Graduação) foi desenvolvido focando-se em atividades de P&D (Pesquisa e Desenvolvimento), além da conseqüente elaboração de resultados e relatórios, entre outros. Abaixo segue o cronograma e seu respectivo Gráfico de Gantt das macro-atividades levantadas inicialmente e que serão detalhadas em tempo oportuno.
[image: image1.png]Nome da tarefa

E Trabalho de Graduagio
Definigio do Escopo e Tema
Estudos espeificos
Implementagéo
Elsboragéo do reetéra finel e apresentagdo
Revisa e afteragdes
Semana de Apresertagdo

Qua 19907
Qua 19907
Qua 101007
Quint
Ter an2m7
Ter 151108
Seq 21108,

Término

Qui 2411108
Ter 07
Quian 1
Seq 1741207
Seq 141108,
Seq 21108,
Qui 2418




Tabela 1. Cronograma
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Figura 1. Gráfico de Gantt


Além disso, reuniões semanais serão realizadas com o intuito de acompanhamento e orientação de todo o trabalho.
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